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Kegiatan magang pada laporan ini-dilakukan di perusahaan PT Inovasi
Solusi Transportasi Indonesia (FROGS m&.&] . vang bergerak di bagian
manufaktur berhagai jenis drome. Penulis di tempatkan'di bagian teknologi untuk
membantu melakukan pengembangan perangat ilmui‘}'ﬁlq.ﬂ@m comtrol, penulis
di tugaskan untuk melakukan riset dan juga pengembangan konsep; dan protorype
mh di gyunakan: m: cantral.

Mn yang akan di bahas pada magang kali ini mﬁlﬂu komunikasi
antara sensor {CM20948 dan espils3 dengan meupmdnﬁmm MM dapat

W_dengan Mlight contral dan menggunakan Rmﬁﬁk qﬂhﬂl&s
manajemen sumber daya dan juga manajemen rack. Secara garis besar sistem
komunikasi ini dapat melakukan akuisisi serta inisialisasi sensor tanpa mengganggu
kinerjn Mligh contrl staupun menghambat fask liin. )

Bagian yang akan dibahas pada laporan kali ini adaleh berfokus pada
Itmumﬂmaf sensor [CM20948, sensor ini merupakan sensor 9 DﬂF atzu sensor
yang mensilk 9 sumbu yaits 3 sumbu acccleomter, 3 sumbu gymscone. don 3
mhuw mmw uniuk mﬂ&ﬂt&sl diome sehingga
drone dapat me i saat dl.mw sensor ini drone akan

sangat susah dikendalikan, dan membutuhkan masukan terus menerus dari pilot
untuk menstabilkan drone saat di udara,

Arsitektur pada sistem im di bagi menjadi 2 {ibrary dengan fungsi sebagai
pengatur jembatan komunikasi DMA dan juga sebagai HAL untuk komunikasi pada
sensor dengan penjelasan yang dapat di lihat pada Tabel 1. Penjelasan arsitektur

Tabel |. Penjelasan arsitektur



[

M. LIBRARY PENJELASAN

l. | SPIMASTER | SPl master im berperan sebagai fibran yang bertugas
melakukan penyimpanan sementara, pengatur lalulintas
data, dan juga melakukan nisialisasi komunikasi SP1

dengan sensor

2. | SENSOR Sensor register ini berperan sebagal HAL agar penntah
REGISTER seperti datg akuisisi, dan inisialisasi sensor menjadi lebih
sederhann dan mudah di baca

Tidak hsnya perancangan sistem namun waktu yang diberikan untuk
pembuatan protonpe fingsional hanva dalam dus mingsu, hal ini membuat
keeepatan pengembangan menjadi salah satu mti penting dalim kegiatan magang

mL
1.2 Rumusan Masalah

Rumusan masalah pada magang kali ini berfokus pada akuisisi data yang
dapat di gunakan tanpa mengganggu kinerja raxk lainya sebagail mana berikut:

1. Bapaimana cara melakukan komunikasi seperti mengirimkan data
dan juga akuisisi data tanpa melakukan Mocking ke task lainya
dengan pembustan ptotipe vang cepat 7

2. Bagaimana agar akuisisi dath mengpunakan SP1 DMA dapal efektif
dan cepat 7

3. Apakah dengan SPl DMA inisialisasi serta akuisisi data sensor tetap
dapat di sederhanakan 7

1.3.Batasan Masalah



Untuk menjaga fokus utama dalam ruang lingkup laporan magang dengan
tujuan agar terarah dan mendalam, laporan ini di batasi sehagaimana berikut:

1. Laporan ini hanya terbatas pada komunikasi dengan menggunakan
SPI]]hleﬂnﬂn]lsmdmakmsm sensor dan tidak termasuk

4. Menyederhanakan inisialisasi sensor serta akuisisi data menjadi
HAL.
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