BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Kondisi infrastruktur jalan menjadi prasarana utama  distnibusi dan
penghubung antarwilayah dan negara. Kerusakan jalan dapat menyebabkan
kecelaknan dan ferganggunya pemkWﬂlﬁyamknt [1]. Dari total panjang
jalan di Indonesia ]rummmpmmmkm Eﬂiphn di Indonesia berada dalam
kondisi rusak hingga rusak berat [2]. Angka terscbul menunjukan hampir sepertiga
jalan di’ Indonesia memerlukan perbaksn untuk menjags kelancaran dan
keselamatan [alu lintas,

Idenfitikas: kerusakan jalan di Indonesia masih dilakukan secara manual
Survei dilakukan menggunokan metode Surface Distress fndex (SDI) melalui
pengamatan visual di lapangasn dan dokumentasi manual [3]. Penelitian [4]
membandingkan survei kondisi jalan dengan metode manual duﬂmﬁ otematis
mngmm]une learning. Hasilnys menunjukan metode semi-ofomatis lebih

uﬁnﬂn waktu dan bioya. Perkembangan i mendorong- penerapan Kmerdasan
Antificial untuk deteksi kerusakan jalan yang lebih cepat dan akurit.

‘Berbagai metode machine leamning telah diterapkan untuk mendeteksi
namun memerfukan sumber daya besar dan woktu inferensi lebib lama [5].
YOLOVS dan YOLOVE lebih cepat dan ukurat dibanding Faster R-CNN, sehingga
lebih efektif untuk deteksi kerusakan jalan secara real-time [6], [7]. Karena itu
YOLO dipilih sebugai slgoritma utama, yang mantinya akan dikembangkan
menggunakan YOLO26 untuk penelitian ini.

Penelitian ini menggunakan arsitektur YOLO26 untuk mendeteksi
kerusakan jalan pada datasel multi-kelas dengan penerspan teknik augmentasi.
Tujuannya adalah mengevaluasi pengaruh sugmentasi terhadap deteksi kerusakan
jalan. Selmin itu, penelitian juga berfokus pada analisis akurasi YOLO26 dengan
membandingkan akurasi model sebelum sugmentasi diterapkan. Diharapkan dan
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penelitian ini, diperoleh pemahaman mengenai tingkat akurasi arsitektur YOLO26
datom mendeteksi berbagai jenis kerusakan jalan melahn pendekatan mult-kelas

dan augmentasi.

1.2

Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah yang sudah dijelaskan di bagian 1.1,

rumusan masalah pada penilitian ini adalah !
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Bagmimana_akurasi msltMWMmmdﬁehl berbagai jenis
kerusakan jlhl’s den@?mdm muifti -kelas dan augmentasi?
Bagaimana hasil deteksi model dalam mengidentifikasi kerusakan jalan

terhadap akurast deteks:”

'ﬁiﬂ_uu. Masalah
Adapun batasan masalah pada penefitian ini agar ichih terarah dan sesuai

dengan tujuan yang ingin dicapai

Penelitian ini hanya difokuskan pada deteksi kerusakan jalan berbasis citra,
m hf'u proses penilnian fingkat ki'l‘l-ﬂahn dan. metode Pﬁh.m
julam.

Jenis kerusakan yang dapai dideteksi hanya ada 4 yaitu Longitudinal
ﬁm’&g.tmﬂﬁhc&hg,ﬂhgatm Cracking dan Potholes

Teknik aungmentasi yang digunakan hanya mﬂnlmp augmentasi dasar
rotasi, flippinge perubahan cahaya dan wama tanpa menggunakan data
sinletis.

Dataset yang digunakan berasal dari data kerusakan jalan publik, sehingga
hasil penelitian tidak mewakili seluruh kondisi jalan yang ada di Indonesia.
Analisis penelition  difokuskan pada evaluasi akurasi model (anpa
mempertimbangkan faktor eksternal seperti spesifikasi peranghat keras atau
objek penghalong seperti kendaraan atau pepohonan saat pengambilan data.



1.4  Tujuan Penelitlan

Tujuan yang skan dicapai oleh penelition ini adalah evaluasi akurasi
YOLO26 dalam miengidentifikasi berbagai jenis kerusakan di jalan seperti
longitudinal crocking, laternl cracking, alligator cracking dan  potholes
menggunakan pendekatan multi-kelas. Pumhhmmluknnmﬂnwhdmsahnmpn
besar pengaruh augmentasi data terhadape peningkatan akurasi model dalam
menghadapi agai - kondi I 1 pencahaysan dan sudut
asilkan model deteksi
pengembangan

m&hh&mum vision ¢
kiu YMMMM:M'

s ik 3 alan sehingga perawatan jalan
hmdzlulmkanmhehnn kerusakan jalan menjadi lebih parah,

C. Menjadi dasar pengembangan aplikasi atau sistem kecerdasan buatan
yang bisa diterapkan pada bidang transportasi dan pemeliharaan
infrastruktur.



1.6 Sistematika Penullsan

BAB 1 PENDAHULUAN, bab imi berisi gambaran umum penelitian yang
mencakup latar belakang masalah, rumusan masalah, batasan masalah, manfaat
dﬂahlklmyﬂpmlhhﬂntmmugdﬁekxlkﬁmahnjuimmmgmmﬁmmmhm
YOLO26 dengan pendekatan multi-kelas d o1y

BAB 11 TINJAUAN




	Revisi_Bab 1_22.11.4927_2026-03-10_233034_001.pdf (p.1)
	Revisi_Bab 1_22.11.4927_2026-03-10_233034_002.pdf (p.2)
	Revisi_Bab 1_22.11.4927_2026-03-10_233034_003.pdf (p.3)
	Revisi_Bab 1_22.11.4927_2026-03-10_233034_004.pdf (p.4)

