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INTISARI 

 

Penelitian ini berfokus pada pengembangan dan implementasi sistem humidifikasi 

otomatis untuk budidaya jamur tiram dengan memanfaatkan mikrokontroler 

ESP32. Sistem ini mengintegrasikan sensor suhu dan kelembaban (seperti DHT11 

atau DHT22) untuk memantau kondisi lingkungan di area budidaya jamur. Data 

yang terkumpul digunakan untuk mengontrol aktivasi sistem humidifikasi otomatis, 

sehingga jamur mendapatkan tingkat kelembaban yang optimal untuk 

pertumbuhannya. Mikrokontroler ESP32 digunakan untuk memproses data sensor 

dan mengelola sistem, memberikan solusi yang efisien dan otomatis untuk budidaya 

jamur. Selain itu, sistem ini memungkinkan pemantauan secara real-time melalui 

antarmuka web atau aplikasi mobile, yang memungkinkan kontrol jarak jauh dan 

pembaruan status. Proyek ini bertujuan untuk meningkatkan produktivitas dan 

keberlanjutan budidaya jamur dengan mengotomatisasi proses humidifikasi, 

mengurangi tenaga kerja manual, serta menjaga kondisi lingkungan yang konsisten 

untuk hasil yang lebih baik. Sistem ini menawarkan solusi efektif untuk praktik 

pertanian modern, khususnya dalam budidaya jamur tiram skala kecil. 

 

 

Kata kunci: Sistem Humidifikasi Otomatis, Budidaya Jamur Tiram, ESP32, 

Sensor Suhu, Automatisasi Pertanian. 
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ABSTRACT 

 

This research focuses on the development and implementation of an automatic 

humidification system for oyster mushroom cultivation using the ESP32 

microcontroller. The system integrates temperature and humidity sensors (such as 

the DHT11 or DHT22) to monitor environmental conditions within the mushroom 

cultivation area. The collected data is used to control the activation of the 

automatic humidification system, ensuring that the mushrooms receive optimal 

humidity levels for growth. The ESP32 microcontroller processes the sensor data 

and manages the system, providing an efficient and automated solution for 

mushroom cultivation. Additionally, the system allows for real-time monitoring 

through a web interface or mobile application, enabling remote control and status 

updates. This project aims to improve productivity and sustainability in mushroom 

cultivation by automating the humidification process, reducing manual labor, and 

maintaining consistent environmental conditions for better yields. The system offers 

an effective solution for modern agricultural practices, particularly in small-scale 

oyster mushroom farming. 

 

Keyword: Automatic Humidification System, Oyster Mushroom Cultivation, 

ESP32, Temperature Sensor, Agricultural Automation.


