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Kesimpulan

Berdasarkan hasil dan pembahasan yang tefah divraikan di atas, maka kes-

impulan dari penelitian ini adalah:
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Sistem berhasil mendeteksi ketinggian air secara real time menggunakan
sensor water level dengan tingkat akurasi yang tinggi. Hasil pengujian
menunjukkan rata-rats ermt..sﬁn £0.57%. sehingga sensor im lavak
digunakan untuk #plikusi monitoring ketinggian air.

Integrasi antara NodeMCU, LCD, dan Blynk berjalan dengan baik. Nilai
ketinggion air yang ditampilkan pada LCD sepenuhnya sinkron (100%)

{H.ﬂ.g.un data Mﬂﬂm‘t dan dl!ampllk;?g.:.lwl_mm Blynk. Hal ini

membuktikan bahwa komunikasi data antara perangkat keras dan platform

loT berfungsi secara optimal.

Fitur notifikasi Telegram bekerjn dengan efektif, di mana sistem mampu
mengirimkan pesan peringatan plomais sesuai dengan kondisi air (AMAN,
m duon BAHAYA), Ini menunjukkan sistem memiliki p‘funnﬂ
kmﬁhﬂ.yﬂng cepat dan dapat diandalkan untuk sistem peringatan dini.

Seeara keseluruhan, sistem deteksi ketinggian ﬁtmdﬁ;emhlhgkm telah
herfungsi stabil, akurat, dan responsif, baik dalam pengulauran. tampilan

‘data, maupun pengiriman notifikasi. Sistem ini dapat dijadikan dasar

pengembangan mmm dini banjir yang terintegrasi dan efisien
pada skala yang lebih luas.

Saran

Sistem sebaiknya diuji dalam lingkungan terbuka seperti saluran air, sungai,

atau drainsse dengan kondisi cuaca yang bervariasi. Untuk itu, perlu dilakukan
pelindungan sensor dan mikrekontroler dari air dan panas dengan casing tahan

air (waterproof enclosure).
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2. Untuk meningkatkan efisiensi energi, sistem dapat dilengkapi dengan panel

3. Sistem ini dapat dikembangkan menjadi jaringan sensor loT multi-node, se-
terhubung ke dashboard monitoring pusat melalui web atau server lokal.




	Bab 5_19.83.0471_2026-01-06_161405_001.pdf (p.1)
	Bab 5_19.83.0471_2026-01-06_161405_002.pdf (p.2)

