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MOTTO 

” Karena sesungguhnya bersama setiap kesulitan ada 

kemudahan, Sesungguhnya bersama setiap kesulitan ad a 

kemudahan"  

(QS. Al-Insyirah : 5-6) 

"Maka nikmat Tuhanmu yang manakah yang kamu dustaka n" 

(QS. Ar-Rahmaan : 13) 

"Sesungguhnya akhir itu lebih baik bagimu daripada 

permulaan" 

(QS Ad-Dhuha : 4) 

"Jika kamu tak tahan lelah-nya belajar, maka kamu h arus 

sanggup menahan perih-nya kebodohan."  

(Imam Syafi'i) 

"L'effort est ma force (kerja keras adalah kekuatan ku)"  

(Anonim) 

"Tidak ada yang mudah, tapi tidak ada yang tidak  

mungkin" 

(Napoleon Bonaparte) 

"Pengetahuan akan memberikanmu kuasa, tetapi karakt er 

akan memberikanmu kehormatan"  

(Bruce Lee) 
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INTISARI 
 

 Kera salah satu musuh utama para petani yang setiap saat bisa menyerang 
tanaman karet. Kera merusak dan memakan bagian pucuk daun dan merusak kulit 
batang tanaman yang masih muda sehingga pertumbuhan tanaman karet 
terganggu.  
 Petani biasanya berteriak-teriak dan menggunakan senjata rakitan sendiri 
yang menghasilkan dentuman suara untuk mengusir hama kera.  
 Berkembangnya dunia teknologi bisa menggantikan pekerjaan seorang 
petani dalam mengusir kera di perkebunan karet. Petani yang dulunya harus 
melihat kera datang memasuki perkebunan digantikan oleh sensor cahaya atau 
LDR (light defendent resistor). Petani yang dulunya harus mengambil keputusan 
untuk mengusir kera digantikan oleh mikrokontroler ATmega8 . Petani yang 
dulunya harus berteriak-teriak untuk mengusir kera digantikan oleh sirine. Ketika 
kera memasuki perkebunan dan mengenai sensor cahaya, maka mikrokontroler 
mendapat input-an dari sensor dan memberi ouput-an ke sirine untuk berbunyi 
selama 20 detik untuk mengusir kera. 
Kata Kunci :  Kera, Petani, Mikrokontroler ATmega8, LDR (light defendent 
resistor), Sirine. 
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ABSTRACT 
 

 Monkey is one of the main enemies of farmers can strike at any time, the 
rubber plant. Monkey destroys and eats the leaves and shoots of damaging the 
skin of the young plant stem so that the rubber plant growth is disrupted. 
 Farmers usually to keep shouting and use the weapon assembled on its 
own that generates sound bang to expel pests monkey.  
 The ever-growing world of technology could replace the work of a farmer 
in expelling the monkey in the rubber plantations. Farmers who were once the 
must see monkeys come into the estate was replaced by the light sensor or LDR 
(light defendent resistor). Farmers who used to have to take a decision to expel 
the monkey replaced by ATmega8 microcontroller. Farmers who were once the 
must to keep shouting to expel the monkey was replaced by the siren. When the 
monkeys into plantations and to touch the light sensor, then the microcontroller 
gets the input from sensors and give an output for the siren goes off for 20 
seconds to expel the monkey. 
Keywords : Monkey, Farmers, Microcontroller ATmega8, LDR (light defendent 
resistor), Siren. 

 


