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INTISARI 

 

Garis zebra cross telah lama digunakan sebagai tanda  untuk menertibkan 

barisan pengguna kendaraan bermotor, selain itu juga untuk hak para penyebrang 

jalan. Tetapi meningkatnya jumlah kendaraan menyebabkan banyak sekali 

pengendara mengabaikan keberadaan zebra croos sehingga melanggar garis 

tersebut. Selain melanggar peraturan para pengendara juga membahayakan 

menyebrang jalan yang jalannya / zebra croos sengaja dilanggar oleh para 

pengendara.  

Sistem dibuat guna menertibkan barisan terdepan dari garis zebra cross, 

sistem diatur oleh mikrokontroler Arduino Uno dengan sensor Ultrasonik sebagai 

pendeteksi pelanggaran yang terjadi. Sensor Ultrasonik akan menembakkan 

gelombang dengan ukuran tertentu sebagai batasan, jika ada benda yang 

menghalangi maka akan terbaca sebagai sebuah pelanggaran. 

Sistem yang dihasilkan berbentuk prototipe perangkat keras dan tampilan 

dekstop, data pelanggaran yang berasal dari sensor ultrasonik kemudian diolah 

mikrokontroler yang kemudian menjadi data keluaran berupa gambar pada project 

delphi, lalu mengaktifkan fungsi captuce pada kamera. Dengan hasil akhir berupa 

foto pelanggaran yang disimpan didalam komputer. 

 

 

 

Kata Kunci: Mikrokontroler, Arduino Uno, Ultrasonik, Delphi, kamera. 
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ABSTRACT 
 

Zebra crossing lines has long been used as a sign for the curb line of 

motor vehicles, and also to the right of the road to another defector. But the 

increasing number of vehicles caused a lot of motorists ignore the presence of 

zebra croos thus breaking the line. In addition to breaking the rules of crossing 

the street riders also endanger the course / zebra croos deliberately violated by 

the rider. 

 The system is built to curb the forefront of the zebra crossing lines, the 

system is set by the microcontroller Arduino Uno with ultrasonic sensors as 

detection of violations. Ultrasonic sensors will be fired waves of a certain size as 

a limitation, if there are any obstructions it will be read as a violation.  

The resulting system shaped prototype hardware and desktop display, data 

breach originating from an ultrasonic sensor is then processed microcontroller 

which then becomes the output data in the form of images on Delphi project, and 

then turn on the camera function captuce. With the final result of the violation of 

photos stored on the computer. 

 
Keyword: Microcontroller, Arduino Uno , Ultrasonic , Delphi , camera . 

 

 

 

 

 

 


