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INTISARI

Perkembangan teknologi seiring dengan perkembangan ilmu di
mikroelektronika yang sangat pesat, maka saat ini sudah dapat dihasilkan
mikrosensor yang berukuran kecil, sensitif, akurat dan terintegrasi dalam sebuah
keping chip, dengan tujuan untuk mempercepat proses analisa serta menekan
biaya produksi menjadi sekecil mungkin. Mikrokontroler murupakan salah satu
teknologi dalam bidang mikroelektronika, Mikrokontroler telah digunakan pada
berbagai area, dan dapat ditemukan pada peralatan rumah tangga, perangkat
komputer dan peralatan-instrumentasi.

Pasar otomotif telah- menjadi pendorong utama perkembangan
mikrokontroler, banyak yang telah dikembangkan untuk keperluan aplikasi
otomotif. ~Karena mikrokontroler yang digunakan pada. otomotif harus
menghadapi kondisi lingkungan yang keras, mereka harus sangat handal dan
tahan banting. Memanfaatkan mikrokontroler sebagal sarana alat bantu dalam
memaksimalkan kinerja mobil saat melakukan parkir karena terbatasnya
penglihatan pemakai kendaraan dengan bantuan sensor ultrasonik merupakan
aplikasi yang tepat

Fungsinya adalah menghindari kecelakaan akibat kesalahan pengendara
mobil,bertujuan untuk meminimalisir resiko kecelakan terutama ketika mobil
berjalan mundur, yang kerap terjadi bagi para pengguna mobil pada saat akan
parkir. Aplikasi ini akan memberikan sinyal peringatan kepada pemakai
kendaraan melalui LCD dan indikator bunyi sebagai outputnya. Alat ini bekerja
dengan cara memancarkan gelombang ultrasonik, dan sensor akan mendeteksi
keberadaan benda yang mematulkan gelombang ultrasonik yang berada di jarak
pantul sensor ultrasonik.

Kata kunci : Mikrokontroler, Ultrasonik, Mobil, Parkir, Otomotif
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ABSTRACT

The development of technology along with the development of science in
microelectronics very rapidly, it can now be produced microsensors are small,
sensitive, accurate and integrated in a chip pieces, with the aim to speed up the
analysis process as well as reduce production costs to a minimum.
Microcontroller murupakan one of the technologies in the field of
microelectronics, Microcontroller has been used in a variety of areas, and can be
found in household appliance, computer-and instrumentation equipment

The automotive market has been a key driver of the development of
microcontroller, many of which-have been developed for automotive applications.
Because microcontroller used in automotive must face the harsh environmental
conditions, they must be highly reliable and resilient. Utilizing a microcontroller
as a means aids in maximizing the performance of the car during parking of
vehicles due to limited vision users with the help of ultrasonic sensors is the right
application

Its function is to avoid accidents caused by motorist error, aims to
minimize the risk of accidents, especially when the car IS running backwards,
which is often the case for those users will park the car at the time. This
application will give the user a warning signal to the vehicle through the LCD
and sound as output indicators. This tool works by emitting ultrasonic waves, and
the sensor will detect the presence of objects that reflect ultrasonic waves which
are in the reflected ultrasonic sensor distance.

Keyword : Microcontroller, Ultrasonic, Car, Parking, Automotive
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