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MOTTO 

Ibarat motor dengan RPM tertinggi, Ibarat computer 
dengan clock tertinggi, bahkan lebih dari batasannya. Sama 
halnya dengan itu, kita hanya perlu memaksa diri kita melebihi 
batasan yang kita buat sendiri. Jangan pernah memikirkan kita 
tak mampu melebihi batas itu. Kita itu mampu, hanya keraguan 
yang menghalanginya. 
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INTISARI 

 

 

 

Sepeda motor adalah sarana transportasi utama dalam kehidupan sehari-

hari. Seiring dengan perkembangan teknologi sepeda motor yang sangat cepat, 

sistem keamanan sepeda motor yang perlu menjadi pokok dan digunakan oleh 

konsumen dalam bentuk non-listrik dan listrik aman 

Namun dalam perangkat sepeda motor keselamatan saat ini dengan sistem 

bekerja seperti itu masih tidak bisa mengandalkan sepeda motor pemilik, karena 

jika pemilik dari negara yang jauh dari tempat parkir sepeda motor kemudian 

pemilik tidak bisa memantau keadaan sepeda. Penggunaan dan alarm standar 

ketika alarm dapat mematikan maka tidak ada indikator yang digunakan untuk 

memberikan informasi tentang keadaan dan kondisi sepeda. Dan setelah sepeda 

motor yang bebas dapat dioperasikan oleh pencuri. 

dalam penelitian ini, alat yang dikenal sebagai Arduino dan GPS akan 

digunakan sebagai keamanan yang baik kepada masyarakat atau pengguna. Alat ini 

bertujuan untuk memberikan keamanan bagi pengguna dan penggunaan sangat 

mudah 

 

Kata Kunci : Arduino, SMS, Gateway, Alarm,Keamanan    
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ABSTRACT 

Motorcycles are a means of transportation major in everyday life. Concomitant with the 

development of motorcycle technology Very rapidly, the security system motorcycle that needs to be 

the principal and used by consumers in the form non-electric and electric safety 

But in today's safety device motorcycle with the system work like  it still can not count on 

the owner motorcycle, because if the owner of the a state far away from where a motorcycle parking 

The then owners can not monitor  the state of the bike. The use and a standard alarm when the 

alarm can  turn off then no indicator used to provide information about the state and the condition 

of the bike. And after that motorcycle freely can be operated by thieves. 

in this study, a tool known as arduino and GPS will be used as good security to the public 

or users. This tool aims to provide security for users and usage is very easy 

 

Keywords: Arduino, SMS, Gateway, Alarm, Security 


