BAB 1

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang
Sepeda motor merupakan alat transportasi yang utama pada kehidupan
n berkembangnya teknologi sepeda motor yang sangat
me_=.-w-,f anan sepeda moto onindi kebutuhs yang pokok dan

1 yang di pasang

.- (.
ad rem tangan kanan yang dikaitkan dengan srang. kunel untuk m
akan suara sebagai indikator yang merupaka

rtd ah alarm, altrm ini membunyikan suara melalur pengoms

h pemilik sepeda motor,
dikarenakan jika pemil s keadaan. jauly dari tempat parkir sepeda motor
tersebut maka pemilik tid 1 T-Q' memantay kead motomys Adapun
menggunakan alarm standart dan bila alarm tersebut dapat di matikan maka tidak
ada lagi indikator yang digunakan untuk memberikan informasi tentang keaduan
dan kondisi sepedn motornya. Setelah itu sepeda motor dengan leluasa dapat di

operasikan oleh pencuri. Pada kondisi seperti ini pengamanan yang hanya



menggunakan alarm ataupun kunci mon efectric yang dipaparkan di atas ndaklah
cukup efecaf jika pemilik sepeda motor berada jauh dan sepeda motor dan di Tuar

jangkauan suara alarm yang dihasilkan. Hal ini merupakan suatu masalah untuk
sebuah sistem pengaman sepeda motor.

dihidupkan bersama dengan pengendali Arduing. Arduino digunakan untuk
mengendalikan komponen GSM (Global Svstem for Mobile Communications)
modul, GPS | Global Positioning System), dan modul refay agar berjalan sesuai
dengan rancangan alat ini. GSM modul berfungsi untuk mengirimkan SMS (Shorr
Message Service) dan GPS berfungsi untuk memonitoring sepeda motor sehingga



dimana saja letak sepeda motor akan di ketahui oleh pemiliknya dan ketika motor
berpindah posisi maka pemilik akan segera dapat menuju lokasi dari sepeda motor
tersebut. Dengan pembuatan alat ini diharapkan meningkatkan tingkat keamanan
sepeda motor,
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6. GPS digunokan untuk melacak lokasi sepeda motor.

1.4  Maksud dan Tujuan

Maksud penelitian ini adalah:

152 Kepustakaan

Metode membaca dan mempelajari vang akan digunakan sebagai bahan
pedoman teknis penyelengaraan kepustakaan serta mengumpulkan berbaga
sumber resensi sebagai acuan dalam perancangan sistem serta penyusunan laporan.



1,53 Metode Perancangan
Metode ini merupakan perangeangan dan pembuatan rangkaian yang akan

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN
Pada bab ini akan dibahas mengenai perancengan sistem dan dilanjutkan dengan

hasil sistem pada hawfware yang telah di rancang.



BABV PENUTUFP

DAFTAR PUSTAKA
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