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Al KESIMPULAN
Kesimpulan yang dapat diambil dari pembuatan alat pengukur tinggi dan
berat badan dengan ouput tinggi dan berat badan ideal ini adalah sebagai berikut :

FED rukil 1 iTigLd eral w _”_.

an gabungan

HY-SRFOS dan Load Cell. Arduino digunskan schagai. ofsk
cnsor yang berbeda dengan arduino adalah den S —
e

‘benturan dari port antara 2 buah sensor § :

: 1 seseorang masih
menggunakan carn manual vaitu dengan mengounakan meteran dan
menggunakan 2 alat yang berbeda. Begitu juga untuk mengetahui
Indek Massa Tubuh (IMT) dengan melakukan perhitungan dari
perbandingan antara tinggi dan berat badan yang sudah diukur. Dari
permasalahan tersebut, maoka muncul ide untuk membuat wla

pengukur tinggi dan berat badan ideal supaya bisa mengefisiensi

L



waktu yang digonakan. Karena dengan alat ini bisa langsung
mengetahui berat dan finggi badan, sekaligus Indek Massa Tubuh
(IMT) secara langsung,

3. Bemsor Ulrasonik HY-SRF0O5 digunakan umuk mengukur tingg

tinggi. Apabila Kita salah menyambungkan sround dan VCC (51)

tidak akan maksimal atsupun biss membual sensor lersebul menjadi
rusak.
3. Tempat atay wadah yang digunakan untuk meletakkan Load Cell

sebagai sensor untuk mengukur berat badan harus menggunakan



benda padat dan juga kuat. Untuk mendapatkan hasil pengukuran yang
yang digunakan. Sehingga load cell tidak bergerak atau goyang saat
melakukan proses pengukuran.

4. Untuk rencana kedepannya tinggi dan berat badan

isa dikemas lebih rapi dan
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