1.1 Latar Belakang

memerlukan banyak wakiu dan tenaga serta memungkinkan hasil vang didapatkan
dalam pemiszhan tersebut tidak konstan. Sejalan dengan perkembangan itmu dan
teknologi dewasa ini, proses sortasi banyak di kembangkan dengan sistem otomasi
dengan menggunakan perungkat elektronik dan mekanik untuk keefektifan dalum

pengunaan, serta keakuratan hasil yang di dapat.



Realisasi dari alat sortasi otomatis untuk buah tomat menggunakan
mikrokontoller dengan bantuan sensor wama dan menggunakan  suatu emit
mekanik untuk proses pemisahan buah tomat.

1.2 Rumusan Masalah

5. Alat ini berupa purwarupa bukan merupakan alat yang sesungguhnya.

ol

Sistem kerja alat digunakan untuk sortir buah lomat warmna hijau dan merah.

7. Jenis buah tomat yang digunakan jenis buah tomat cherry.



1.4 Maksad dan Tujuan Penelltian
Maksud dan tujuan penelitian/perancangan ini adalah
1. Menghasilkan suatu sistem sortic buah tomat menggunakan Mikrokontroler

Perancangan alat sortasi buah tomat berdasarkan wama menggunakan

Arduino, motor servo, dan sensor wama ini dilakukan metode-metode vang
dilakukan, adupun metode sebagai berikut -

L6.1  Stodl Literatur



Metode ini dimaksudkan untuk memperaleh konsep-konsep secara teoritis
menggunakan buke-buku panduan maupun sebagai bahan referensi dalam
mendapatkan informasi yang dibutuhkan dalam pembuatan sistem.

102  Referensl Internet

Landasan Teon ini menjelaskan tentang leori setiap komponen-komponen
perangkat hardware dan software yang digunakan, referensi penunjang, penjelasan
dan permasalahan yang dibahas dalam skripsi ini.

BAB I : METODE PENELITIAN



Pada bab ini dijelaskan deskripsi sistem, perancangan perangkat keras,
perancangan perangkat lunak menggunakan Arduino IDE. dan jadwal pelaksanaan.

BAB IV : HASIL DAN PEMBAHASAN

Pada bab ini menjelaskan tentang hasil pengujian dari setiap komponen




	Skripsi_13.11.6802_016.pdf (p.1)
	Skripsi_13.11.6802_017.pdf (p.2)
	Skripsi_13.11.6802_018.pdf (p.3)
	Skripsi_13.11.6802_019.pdf (p.4)
	Skripsi_13.11.6802_020.pdf (p.5)

