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INTISARI 

Kambing merupakan hewan ternak yang digemari dan sudah sejak lama 
diternakkan masyarakat di Indonesia. Dalam perkembangannya kambing sering 
menjadi hewan favorit untuk diternakan karena harganya yang tidak terlalu mahal 
seperti hewan ternak lainnya seperti sapi, kerbau, kuda, dan lain-lain. Bentuknya 
yang tidak terlalu besar sangat mudah bagi pemiliknya untuk memeliharanya di 
kandangnya. Namun dari waktu ke waktu aksi kejahatan pencurian hewan ternak 
marak terjadi di pedesaan. Kambing lebih mudah dicuri karena ukuran tumbuhnya 
yang tidak terlalu besar sangat mudah untuk dicuri. 

Oleh karena itu, diperlukan suatu sistem keamanan yang efektif dan 
efisien agar pemilik kambing dapat menjaga kambing tanpa harus berada didekat 
kandang kambing. Sistem keamanan yang dimaksud dengan menggunakan sensor 
ultrasonik dan arduino uno yang harganya tidak terlau mahal untuk alat bantu 
keamanan kandang kambing 

Dengan sistem keamanan kandang kambing menggunakan sensor 
ultrasonik dan arduino uno dan memberikan perlindungan lebih terhadap aksi 
pencurian yang sering terjadi dipedesaan. Ketika pencuri masuk ke kandang maka 
sensor ultrasonik mengirimkan data ke arduino dan arduino meneruskan data 
tersebut ke  buzzer untuk membunyikan suara agar pemilik kambing dapat 
mengetahui kambingnya dicuri. 

Kata kunci: Kambing, Kandang Kambing, Sensor Ultrasonik, Arduino Uno, 
Sistem Keamanan 
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ABSTRACT 

Goat is farm animal favored and has long been bred society in Indonesia. 
In the development of goat often a favorite animal for reared because the price is 
not too expensive as other farm animals such as cattle, buffalo, horses, and 
others. The form is not too big so easy for the owner to maintain it in the cage. 
But from time to time in violent crimes livestock theft is rife in the countryside. 
Goats more easily stolen because of the size of the growth that is not too big so 
easy to steal. 

Therefore, we need a security system that is effective and efficient in order 
to goat owners can keep the goats without having to be near the goat pen. The 
security system is by using ultrasonic sensors and arduino uno the price is not 
expensive to security tools goat fold 

With a security system for flocks using ultrasonic sensors and arduino uno 
and provide more protection against theft is often the case in rural areas. When 
thieves broke into the cage, the ultrasonic sensor sends data to arduino arduino 
and forward the data to ring the buzzer to sound so goat owners can know the 
goat was stolen. 

Keywords: Goat, Goat Cage, Sensor Ultrasonic, Arduino Uno, Security System. 
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