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INTISARI 

 

Untuk mengukur tinggi badan manusia pada umumnya masih dilakukan 

secara manual yaitu dengan menggunakan meteran. Apabila yang ingin kita hanya 

satu atau tiga orang mungkin tidak menjadi permasalahan, akan tetapi apabila 

yang ingin kita ukur jumlahnya lebih dari 50 orang bahkan ratusan orang, hal ini 

tentunya akan sangat merepotkan dan banyak menghabiskan waktu.  

Dengan memanfaatkan kemajuan ilmu teknologi informasi dan 

komunikasi di era sekarang ini,  maka muncul ide untuk menciptakan sebuah alat 

yang bisa mengukur tinggi badan manusia secara otomatis yang bisa 

mempermudah dan mempercepat manusia dalam melakukan pengukuran tinggi 

badan.  

Tujuan penelitian ini adalah merancang alat yang bisa mengukur tinggi badan 

manusia secara otomatis dengan tampilan digital. Hasil pengujian menunjukkan 

bahwa alat ini bekerja sesuai dengan rancangannya, dimana jika manusia menaiki 

alat ini maka alat akan secara langsung mengukur tinggi badan secara otomatis, 

serta hasilnya akan ditampilkan pada lcd.  

Kata kunci : Tinggi Badan, Arduino Uno, Sensor Ultrasonik, LCD. 
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ABSTRACT 

  

To measure the height of man in general is still done manually by using the meter. If we 

want to just one or three people might not be a problem, but if we want to measure the amount of 

more than 50 people even hundreds of people, it would be very inconvenient and spent a lot of 

time.  

By utilizing the advancement of information and communication technology in today's 

era, then came the idea to create a tool that can measure the human height automatically that 

could simplify and accelerate human in performing the height measurement. 

The purpose of this study was to design a tool that can measure the human height automatically 

with a digital display. The test results show that it works in accordance with the design, which if 

man climb this tool, the tool will not directly measure the height automatically, and the results will 

be displayed on the LCD. 

Keywords: Height, Arduino Uno, Ultrasonic Sensors, LCD.
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