BABV
PENUTUF
5.1, Kesimpulan
Hasil dan penelitian menunjukkan bahwa penerapan teknologi sensor
LiDAR scanner pada kamera iPad pro 2020.dx

vat digunakan untuk memodelkan
muangan museun da objek-objck fiinnya menjadi objek visual 3 dimensi dengan

pat menangkap data point clouds dengan represstasi bemtuk 3
Jui proses registrasi. Objek 3 dimensiyang diperolch juga sudah
ipilkan wana RGB (Red. Groen, Blue) sesuai dengan wama ssli objek yang

ketidakpastian jarak mendekati nol pada histogram Weibull. jadi jarak antar point

clowds dari ketiga data yang dibandingkan tidak memiliki perbedsan yang
signifikan. Kesimpulan akhir dari penelitian i diperoleh 3 data hasil scanning

vang tidak berbeda jauh atau cenderung sama dari pemindaian objek dengan sensor

bh



LiDAR kamera iPad pro 2020 dengan parameter jarak pemindaian (75cm, 112.5cm,
dan 150cm) dan rata-rata intensitas cahaya ruangan sebesar 92 Lux, 64 Lux, dan 47
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