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jelas. Jarak scanning juga dapat mencakup seluruh permukaan objek yang dipindni
dengan baik sehingga permuksan mesin sandi dapat dipantulkan oleh sensor
LiDAR yang kemudian direpresentasikan dalam kumpulan data poligon mesh 3

dimensi.



Namun terdapat satu kelemahon dari sensor LIDAR, sensor tidak dapat
menangkap elemen kaca karena sifat kaca yang tembus pandang sehingga sensor
LiDAR udak dapat memantulkan permukaan kaca tersebut. Elemen kaca tersebut

tidak dapat direpresentasikan kedalam bentuk 3D mesh.
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