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PENDAHULUAN

an sistem manual dan belum fleksible. Schinggs
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uji coba mator atau latihan alal pencatal Ketepatan wakiu tempuh masih
manual seperti contoh menggunakan stopwatch monual ataupun fitur
penghitung waktu yang terdapat pada handphone. Dan alat tersebut belum

memenuhi standart IMT (Thatan Motor Indonesia).



Dengon  adanya masalsh dan kendala teschbut akan  penelit

kembangkan kedslom scboah sistem boru yang otomabs  dengan

kepresisian akurat seria memilik perhitungon standart waktu yong di pakat
uﬁmmkmmmﬂlhdlhmﬂihmmqﬁmpmhnhﬁ.
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1.3 Batasan Masalah
Dalsm hal mi peneliti membaias: masalah hanya pada:

1. Alst yang dibunt berbasis sysiem minimum mikrokontroller Aimega32

menganulisy tugas akhir ini adalah :

1. Model Penelition
Mode! pencliton Experimental Reusearch mi dimaksudkan univk



panduan schagai bahan referensi daluim mendapatkon nformas: yang
dibutubkan.

2. Tool

Toel utama yang dipakai dalam penelitian ini adulah Mikrokontroller

skripst ini.



Berisi urninm tentang perancinzan membaat sistem kera alol dengan
menggunnkan  Atmegel? dan program  pengontrolnya  (Soffware)
mengzumkn bascom avr.
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