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MOTTO 
 

”Harga kebaikan manusia adalah diukur menurut apa yang telah 

dilaksanakan/diperbuatnya” 

(Ali Bin Abi Thalib) 

 

”Apabila anda berbuat kebaikan kepada orang lain, maka anda telah berbuat baik 

terhadap diri sendiri” 

(Benyamin Franklin) 

 

”Pendidikan merupakan perlengkapan paling baik untuk hari tua” 

(Aristoteles) 

 

”Banyak kegagalan dalam hidup ini dikarenakan orang – orang tidak menyadari 

betapa dekatnya mereka dengan keberhasilan saat mereka menyerah” 

(Thomas Alva Edison) 

 

”Hidup adalah Perubahan” 

(Firli Meilifta S.G.S) 
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INTISARI 
 

Katup adalah salah satu bagian dari mesin motor yang berperan penting 

terhadap kualitas mesin motor. Seiring berjalan nya waktu jika umur mesin motor 

tersebut sudah tidak muda lagi tentunya kualitas nya juga sudah tidak sebaik 

sebelum nya. Dengan kondisi tersebut maka mesin harus diperbaiki dengan cara 

menghaluskan bagian katup nya. Untuk menghaluskan katup  tersebut bisa 

menggunakan tenaga manusia tetapi lama dan membuang waktu. Maka dibuatlah 

alat penghalus katup. 

Cara kerja nya yaitu, alat diletakkan diujung katup kemudian alat tersebut 

akan otomatis bekerja secara naik dan turun sesuai perhitungan sampai katup 

tersebut halus. Pembuatan alat tersebut menggunakan Mikrokontroler Arduino. 

Dengan demikian, untuk memulihkan kembali kualitas mesin dengan cara 

menghaluskan katup nya sudah tidak lagi menggunakan tenaga manusia. 

Sehingga bisa lebih efektif dan efisien juga tidak membuang waktu lama. 

 
Kata Kunci: Katup, Mikrokontroller, Otomatis 
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ABSTRACT 
 
 

Valve is one part of the engine, which are crucial to the quality of the 

engine. Over its run time if the life of the engine is not young anymore course of 

its quality also is not as good as before her. Under these conditions, the machine 

must be repaired by smoothing its valve. To smooth the valve could be using 

human power but long and a waste of time. So they make a smoothing tool valve. 

How it works is, the tools are put at the threshold of the valve and then the 

tool will automatically work up and down according to the calculation until the 

valve is smooth. Making these tools using Arduino Microcontroller. 

At last, to restore the quality of the machine by softening its valve was no 

longer using human power. So that it can more effectively and efficiently also did 

not waste time. 

 
Keyword: Valve, Microcontroller, Automatic 
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