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INTISARI 

 

 

Monitoring penguapan udara pada alat Evaporimeter Panci Terbuka 

berbasis mikrokontroler ini berfungsi  memonitor evaporasi yang terjadi dengan 

cara menampilkan secara digital turun naiknya nilai tinggi permukaan air pada 

Evaporimeter Panci Terbuka. Tujuannya agar mempermudah petugas BMKG 

pada Stasiun Meteorologi Beringin Muara Teweh melakukan observasi tanpa 

perlu mengamati batang berskala dan menyetel sekrup yang ada pada 

evaporimeter dalam mengetahui jumlah evaporasi perhari.  

Evaporimeter Panci Terbuka adalah alat berupa panci terbuka yang 

dirangkai sedemikian rupa sehingga dapat mencatat jumlah penguapan yang tejadi 

selama 24 jam dan harus dibaca secara manual oleh petugas BMKG pada saat saat 

tertentu untuk memperoleh data yang di butuhkan oleh petugas 

 Instrumen yang dibutuhkan untuk merancang alat monitoring ini terdiri 

dari Arduino uno R3 sebagai prosessor, sensor jarak SRF 05 sebagai sensor jarak 

(ultrasonik) yang outputnya akan ditampilkan melalui LCD. Proses pengambilan 

data dilakukan sebanyak 3 kali dalam sehari, sebelum jam 07.00 WIB akan di 

lakukan pengambilan data sekaligus kalibrasi, lalu jam 12.00 dan jam 18.00 WIB 

akan di lakukan pengambilan data saja  melalui alat  yang telah di buat atau di 

program, kalibrasi alat dan pendeteksian sensor jarak SRF 05 pada saat sensor 

dipasang pada alat evaporimeter. 

 

Kata Kunci: Sensor jarak SRF 05, Mikrokontroler, Evaporimeter 
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ABSTRACT 

 

 

 

Monitoring of air evaporation in Open Pan Evaporimeter tool-based 

microcontroller function monitors the evaporation that occurs by way of showing 

digitally down soaring high value surface water on an open Pan Evaporimeter. 

The goal in order to facilitate officers BMKG at  stasiun bmkg beringin muara 

teweh – central Borneo do observations without the need to observe the stem 

screw and set scale in the evaporimeter in knowing the amount of evaporation per 

day.  

Open Pan Evaporimeter is a tool in the form of an open pot strung 

together in such a way so that it can record the amount of evaporation that tejadi 

for 24 hours and must be manually read by the clerk upon certain BMKG to 

obtain the data needed by the clerk. 

The instruments needed to design a monitoring tool consists of the 

Arduino uno R3 as a proximity sensor, the SRF 05 as the proximity sensor 

(ultrasonic) that output will be shown via LCD. The process of data retrieval is 

done by as much as 3 times a day, before 07.00 BST will be done at the same time 

calibration data retrieval, and then 12.00 and 18.00 GMT will be done only 

through the data retrieval tools that have been made or in the programs, tools and 

calibration detection proximity sensor SRF 05 at the time the sensor is mounted 

on the tool evaporimeter. 

 

Keyword:Proximity Sensor SRF 05, Microcontroller, Evaporimeter 
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