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INTISARI

Pemberian pupuk secara berkala menjadi hal yang wajib untuk dilakukan
agar tanaman menjadi subur dan sehat. Sama halnya dengan tanaman melon yang
harus diberikan pupuk cair selama beberapa minggu untuk mempercepat
pertumbuhan sehingga siap untuk berbuah.

Yang menjadi masalah adalah pemberian pupuk cair ini dilakukan secara
berulang-ulang dalam satu minggu, hal tersebut menjadi sangat merepotkan untuk
petani yang memiliki banyak lahan. Bertumpu dari masalah tersebut, maka
terciptalah gagasan untuk membuat alat pemberian pupuk cair pada bibit melon
secara otomatis. Alat ini menggunakan mikrokontroler Arduino Severino sebagai
pusat kendali sistem. Solenoid Valve akan diaplikasikan sebagai kran otomatis

untuk menyuplai pupuk cair.

Pupuk cair akan disalurkan kembali dengan selang kecil langsung ketanah
media tumbuh tanaman melon, hal ini dikarenakan pupuk cair ini bersifat keras
dan dapat mematikan tanaman jika terkena daun dari tanaman tersebut.
Diharapkan dengan adanya alat tersebut pemupukan pada tanaman melon menjadi
semakin efektif dan efisien. Pekerjaan pemilik lahan melon menjadi semakin

mudah dan tidak merepotkan.

Kata-kunci : Pemberian Pupuk, Pupuk Cair, Otomatis, Arduino Severino,

Solenoid Valve
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ABSTRACT

Provision of fertilizer periodically becomes mandatory to be done so that
the plant becomes fertile and healthy. Similarly, the melon plants to be given

liquid fertilizer for several weeks to accelerate growth so it is ready to bear fruit.

The problem is the provision of liquid fertilizer is done repeatedly in one
week, it becomes very troublesome to farmers who have a lot of land. Rests of the
problem, it creates the idea to create a tool to provide liquid fertilizer on melon
seeds automatically. This tool uses a microcontroller Arduino Severino as the
central control system. Solenoid Valve will be applied as automatic faucets to

supply liquid fertilizer.

Liquid fertilizer will be channeled back to the small tube directly ground
melon plant growth media, this is because it is hard liquid manure and can kill
plants if the affected leaves of the plant. Hopefully with these tools fertilization on
melon plants become more effective and efficient. Melon land owners work

becomes easier and less hassle.

Keyword : Delivery of Fertilizer, Liquid Fertilizer, Automatic, Arduino Severino,

Solenoid Valve
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