asus yang ada, maka dapat disimpulkan jika
dibutuhkan sebush sistem penyiraman pupuk cair secara olomatis seri
terjadwal. Sehingga telah didapatkan sebush gagasan untuk membuat
sebuah hardware penyiram pupuk cair otomastis dengan sistem
penjadwalan yakni “Rancang Bangun Alat Pemberfan Pupuk Calr



Bibit Melon Otomatls Dengan Sistem Penjadwalan Menggunakan
Arduino Severino dan Selenold Valve”. Diharapkan dengan pembuatan
dan adanya alat ini dapat menjadi penyelesai dari masalah para petani
melon. Alat ini juga dapat digunakan untuk menyiram berbagai tanaman
lain baik menggunakan atau tanpaupuk cair.

mﬂkﬁmmlﬂh l||.' lasl pada ;

l.  Alat pemberian pupuk cair bibit melon otomatis dengan sistem
penjadwalan menggunakan arduine severino dan solenoid valve
masih terbatas pada unjuk kerja sistem (Prototipe).



2. Penjadwalan pada sistem masih diinputkan oleh programer,
belum menggunakan media input manual oleh pengguna (GUI).
memmliki sistern kelistrikan.

Untuk memperoleh data vang diperfukan guna menyusun laporan
pada penulisan ini beberapa metode akan digunakan, yakni :
1. Pengumpulon Data



Mengumpulkan beberapa data tentang masalah yang dibahas dari
buku-buku. dokumen dan sumber-sumber lain demi memumjang

penyusunan laporan ini.

2. Pengembangan Perangkat Keras

Bab ini menjelaskan tentang latar belakang, rumusan masalah,
batasan masalsh, tujuan penelitian, manfast penelitian, metodolom
penelitian serts sistematika penulisan laporan.

BAB 11 LANDASAN TEORI



Membahas tentang konsep dasur sistem, konsep dasar perangkat
keras, dan Hardware (peramgkat keras) yang digunakan dalam
pembuatan sistem penyiraman pupuk cair olomatis.

BAB 111 ANALISIS DAN PERANCANGAN
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