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gan naske telah dibuat

saya pribadi.



MOTTO

“Dan boleh jadi kamu membenci sesuatu tetapi ia baik bagimu, dan boleh jadi
kamu menyukai sesuatu tetapi ia buruk bagimu, dan Allah mengetahui dan kamu
tidak mengetahui” (Q.S. Al-Bagarah:216)

Tanpa usaha, rencana yang baik bukanlah solusi. Just do it, you will get the best
Solution than. (Husnia F.N)
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INTISARI

Pengukuran waktu dalam suatu kompetisi balap motor drag bike sangatlah
penting. Keakuratan penghitungan waktu yang tinggi merupakan faktor utama
dalam penentuan pemenang kompetisi tersebut. Dalam kompetisi resmi drag bike
keakuratan waktu mencapai-1/1000 detik dengan penggunaan 4 sensor dalam
setiap line yang dihubungkan dengan 2 buah kabel yang masing-masing memiliki
panjang 201 meter kemudian waktu tempuh motor diperoleh ketika motor
mencapai garis finish yang dicatat pada komputer dan juga bantuan pencatatan
waktu secara manual. Untuk mencapai waktu yang diharapkan, diperlukan
training job atau latihan sebelum ajang kompetisi berlangsung - dengan
menggunakan alat pengukur waktu yang miliki keakuratan yang sama atau
mendekati keakuratan alat penghitung waktu pada kompetisi drag bike. Saat ini
alat pengukur waktu yang biasa digunakan untuk latihan atau training job adalah
stopwatch ataupun timer pada smartphone yang hanya memiliki keakuratan waktu
1/100 detik. Sedangkan jika pada saat latihan ingin menggunakan alat pengukur
waktu seperti yang digunakan pada ajang kompetisi resmi, akan membutuhkan

waktu, tenaga dan biaya yang sangat banyak dalam sekali penggunaan.

Tujuan penelitian adalah untuk merancang suatu alat pengukur waktu
tempuh motor MOLET (Motorcycle Timing Meter Unit) yang memiliki
keakuratan waktu 1/1000 detik dengan penggunaan komponen-komponen
elektronika seperti microcontroller ATMega32, sensor magnetic rotaryencoder,
LCD dan regulator yang kemudian dikemas dalam sebuah kotak kecil yang dapat

ditempatkan pada bagian tengah stang.

MOLET dapat digunakan secara mudah dengan harga yang terjangkau,
sehingga memungkinkan driver motor drag bike untuk dapat menggunakannya

pada saat latihan atau training job.

Xiv



Kata Kunci: Molet, Microcontroller, ATMega32, Sensor Magnetic

Rotaryencoder

ABSTRACT

Time measurement in dragbike race competition is so important. High
accuracy in measuring time is a main factore in desiding the winner. If we look at
the competition.it will measure the time spent along the arena, using four sensors
in every line which connect to two pieces of 201meters cables with 1/1000 secon
accuracy. The result will be process by computer and return manually. Racers
practices to get the best result in competition and they usually use stopwatch or
mobilephone timer to tell them the time. But unfortunetly those are not realy
helpful because it only has 1/1000 secon accuracy. They need a tool which has
similiar or even identic accuracy to tell the real time spend. The problem is that
this kind of tools is so expensive and complicated.

The goal of this research is to design a more simple tool to measure time
which have 1/1000 secon accuracy by using command electonic components such
as microcontoller, Atmega32, sensor, LCD and regulator. The components are

design to be a small box that could be put in the middle of handle.

MOLET will be easy operated and provided in low cost so every motor

dragbike racers could support their need in practice in dragbike training..

Keywords - MOLET , Microcontroller , ATMega32 and Hall Effect Magnetic

Sensor.
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