BAB1

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Indera penglihatan adalah salahs imber informasi vital bagi manusia,

Indra penglihatan, dii puls yang memberikan sebéigian besar informasi yang

diperoleh oléh mantsia, sed 5§ . T

i, hal ini skan menimbulkan berbagai kendala gsike
Jurmlah tunaretra dari tahan ke tahun di dunia ferus B
nanetrs di Indonesia tshun 2010 +3.5 Juta [2]., Banyak d

Ketorbutmsn i Wi meiithat sl ih punya semang

ncker3, melakukan kegiatan sehiori-hari tanpa mengharap belas kasihan orang lain.

Pada wmuminy; : enggunakan alut bantu jalan
berupa anjing terfatih atau tongkat untuk membaniu meningkatkan kemandirian dan
keamanan pada saat berjalan. Namun tongkat yang ada pada sast ini belum

sepenuhnya membantu permasalahan yang dihadapi penyandang tunanetra.



Seiring berjalannya waktu, sekarang sudah banyak yang membuat alat
bantu bagi tunananetra seperti, Alat Bantu Navigasi Pemvandang Tuna Netra
Mengzunakan Sensar Ping dan Buzzer [3}_ Roncangan Good Stick Pendeteksi

Hﬂ.ﬁngan Untuk  Penvandoung  Tunanetra  Bevbasis  Mikrokontroler [4].,

Bagaimana merancang alal b

sensor ultrasanic dengan output suara berbasis arduing?



1.3 Batasan Masalah

Dalam penyajian informasi pada perancangan afaf bantu navigasi bagi

iumanetra menggunakan sensor wltrasonic dengan eulput swara berbasis

arduine diperlukan batasan masalah agar pemnbahasan lebih fokus, terarah, dan

h. Untuk sumber arus listrik yang digunakan pada sepatu tunanetra
menggunakan powerbank dengan daya 5600 MAH.

i. Untuk sumber arus listrik yang digunakan pada Kacamata tunanetra
menggunakan Battery dengan 9V,



j.  Jangkauan penginderaan kacamata tunanetra yang dirancang adalah
maksimal 160 em dengan jarak minimum vaitu 60 cm. dan Jangkauan
penginderaan sepatu tunanetra yang dirancang adalah maksimal 60
cm dengan jarak minimum yaitu 10 cm.

Tujuan vang diharapkan dari penelitian vang berupa rancangan kacamata dan
sepatu tunanetra ini adalah sebagal berikut :

|. Mendapatkan produk kacamata dan sepatu tunanetra sebagai awal untuk
pengembangan  kacamata dan sepatu tunanetra yang menggunakan



teknologi penginderaan berupa sensor dan dapat bermanfuat bag
masyarakat banynk khususnya bagi penyandang tunanetra.

2. Membuat alat hantu navigasi bagi tunanetrs menggunakan sensor
ultrasonic dengan output suara berbasis arduino.

3. Dengan adanya alat ini dihara

car __--: membantu penyandang tunanetra

e ik an m{mtﬂlﬁ
fer lebih jauh

- 1;:-.' I]I#

ikaan

adanya suatu metode
enelitian, untuk ity harus
Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah sebagai berikut:



1.5.1 Metode Pengumpulan Data

1.5.1.1 Metode Studi Pustaka

Mempelajari dan mengambil data-data dari pengetahuan
pustaka, pengetshuan kuliah, serta mengkaji referensi berupa

dalam  penelitian ini.



1.5.2 Metode Pengumpulan Bahan

Bahan yang dibutuhkan dalam pembuatan skripsi ini diantaranya
adalah Arduing Pro Mikro, Arduino wna, Sensor Liltrasonic, Mp3 shield,

Hagdset, Powerbank, Sepatu dan Kacama mata.

1.5.3 Metode Analist

Menerapkan teori yang telah diperoleh dan studi-studi lainnya
dan pengujian hasil oupur dari alat tersebut, Pengujian alat ini dilakukan
dengan menerapkan alat ini dengan beberapa penyandang tunanetra yang
diletakan beberapa rintangan kemudian penyandang tunanetra tersebut



harus dapat keluar dari rintangan tersebut. Pembahasan dilakukan dengan
membahas hasil penelitian yang didspat dari pengujian yang telah
dilakukan sebelumnya. Selain itu dilakukan berbagai analisa setelah alat
selesai dikerjakan.

yang mendasari pembahsan secara detail, dapat berupa definisi-definisi atau model
vang langsung berkaitan langsung dengan ilmu atau masalah yang diteliti.



BAB 111 METODE PENELITIAN

Pada bab ini akan dijelaskan dan diuraikan mengenai permasalahan dan
rancangan afat banin navigesi bagi tunanetra menggunakan sensor wlirasonik

dengan outpeet suare berfasis arduino, serta membahas tentang alat dan bahan

mempunyai sistem kerja yang sama.
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Pada bagian ini akan dipaparkan tentang sumber-sumber dan literatur yang
digunakan dalam pembuatan laporan Skripsi.
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