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MOTTO 

 

“Orang-orang yang sukses telah belajar membuat diri mereka melakukan hal yang 

harus dikerjakaan ketika hal itu memang harus dikerjakan, entah mereka 

menyukainya atau tidak.” (Aldus Huxley) 

 

“Kebanyakan dari kita tidak mensyukuri apa yang sudah kita miliki, tetapi kita 

selalu menyesali apa yang belum kita capai.” (Schopenhauer) 

 

“Sesuatu yang belum dikerjakan, seringkali tampak mustahil; kita baru yakin kalau  

kita telah berhasil melakukannya dengan baik.” (Evelyn Underhill)  

 

“Musuh yang paling bahaya di atas dunia ini adalah penakut dan bimbang. Teman 

yang paling setia, hanyalah keberanian dan keyakinan yang teguh.” (Andrew 

Jackson) 

 

“Bersikaplah kukuh seperti batu karang yang tidak putus-putusnya dipukul ombak. 

Ia tidak saja tetap berdiri kukuh, bahkan ia menentramkan amarah ombak dan 

gelombang itu.” (Marcus Aurelius) 

 

“Semua orang tidak perlu menjadi malu karena pernah berbuat kesalahan, selama 

ia menjadi bijaksana dari sebelumnya.” (Alexander Pope) 

 

“Kebanggaan kita yang terbesar adalah bukan tidak pernah gagal, tetapi bangkit 

kembali setiap kali kita terjatuh.” (Confusius) 

 

“Manusia tidak merancang untuk gagal, mereka gagal untuk merancang.” (William 

J. Siegel) 
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INTISARI 

 

Semua orang ingin aman saat mengemudi. Salah satu peralatan 

keselamatan standar di kendaraan adalah kaca spion. Standar kaca spion yang baik 

umumnya memiliki ukuran yang cukup besar dan bentuk yang kurang menarik, 

oleh karena itu bagi sebagian orang, memilih untuk mengganti standar kaca spion 

yang memiliki ukuran lebih kecil dan bentuk lebih menarik, bahkan banyak juga 

yang memilih untuk tidak menggunakan kaca spion pada kendaraannya supaya 

kendaraannya terlihat lebih menarik, walaupun mungkin dengan seperti itu akan 

mengurangi bahkan menghilangkan fungsi standar kaca spion, yang sebenarnya 

secara optimal berfungsi sebagai alat keselamatan saat berkendara. 

Oleh karena itu, untuk mengatasi masalah tersebut dibuat alat keselamatan 

lain yaitu Sistem Keselamatan pada Kendaraan roda dua menggunakan sensor 

ultrasonik dengan pengontrol Arduino yang diharapakan bisa mengganti fungsi 

kaca spion bahkan menambah fungsi dari alat keselamatan pada kendaraan 

terutama pada kendaraan roda dua. 

Sistem Kerja dari Alat Keselamatan pada Kendaraan roda dua ini 

menggunakan sensor ultrasonik sebagai penerima sinyal, sehingga dapat diketahui 

bahwa dalam jarak berapa meter di samping atau belakang kendaraan ada 

kendaraan lain atau sesuatu benda. Alat ini juga menggunakan pengontrol Arduino 

sebagai masukan dari sistem kerja alat tersebut. 

 

Kata Kunci  :  Sensor Ultrasonic, Arduino 
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ABSTRACT 

 

Everyone wants safe while driving. One of standard safety equipment in 

the vehicle is a rear-view mirror. Standard rearview mirror both generally have a 

fairly large size and forms that are less attractive, and therefore for some people, 

choose to replace the standard rear-view mirror which has a smaller size and shape 

is more interesting, even many who choose not to use the rearview mirror on the 

vehicle so that the vehicle look more attractive. Though perhaps with as it will 

reduce or even eliminate the standard rearview mirror function, which actually 

optimally function as a safety when driving. 

Therefore, to solve the problem created another safety tool is the Safety 

System on a two-wheeled vehicle using an ultrasonic sensor with Arduino controller 

that is expected to replace the function of the rearview mirror and even add to the 

functionality of the safety equipment in the vehicle, especially on two-wheeled 

vehicles. 

Work System of Safety Equipment on a two-wheeled vehicle using 

ultrasonic sensors as a signal receiver, so that it can be seen that in a distance of 

few meters on the side or rear of the vehicle another vehicle or something. This tool 

also uses Arduino controller as an input of work on the tool. 

 
Keywords  :  Sensor Ultrasonic, Arduino 


