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INTISARI 

 

Perkembangan robotik pada masa sekarang banyak dimanfaatkan untuk 

membantu tugas manusia, salah satunya digunakan untuk peralatan perang, 

sistem sensor pertempuran untuk alat utama sistem pertahanan berbasis arduino  

ini merupakan prototype dimana sistem dapat memberikan visualisasi terhadap 

situasi disekitar dan dapat memberi reaksi dini terhadap ancaman.  

Sistem sensor pertempuran ini memerlukan dua jenis sensor yaitu sensor 

ultrasonik yang digunakan sebagai masukan sistem radar yang digunakan untuk 

navigasi, Caranya dengan mengukur jarak pada objek , lalu mengirimkan data 

ke mikrokontroler yang kemudian program processing.ide menampilkan data 

dari mikrokontroller dalam bentuk gambar serta sensor pir yang digunakan 

sebagai masukan dari sistem reaksi dini yang bekerja dengan cara mengirimkan 

data ke mikrokontroller untuk memutar motor servo ke arah objek yang 

terdeteksi 

Hasilnya sistem dapat menampilkan navigasi dan dapat memberi reaksi 

terhadap ancaman. 

Kata-Kunci: perancangan, arduino, sensor ultrasonik, sensor pir, 

mikrokontroller 
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ABSTRACT 

 

The development of robotics at the present time is being used to assist 

human tasks, one of which is used for armaments, combat sensor system for the 

main tool arduino-based defense system is a prototype where the system can 

provide a visualization of the situation around and can give an early response 

to the threat. 

This battle sensor system requires two types of sensors is an ultrasonic 

sensor is used as an input radar system that is used for navigation, do this by 

measuring the distance to the object, and then sends the data to a 

microcontroller which then processing.ide program displays data from the 

microcontroller in the form of images and sensor pir which is used as an input 

of an early reaction system that works by sending data to a microcontroller to 

rotate the servo motor in the direction of the detected object 

The result can display navigation system and can react to threats. 

Keywords: design, arduino, ultrasonic sensors, pir sensor, microcontroller 
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