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MOTTO 

 

“Bekerja keras dan berdoa adalah kunci kesuksesan maka jangan pernah lupakan 

kedua hal tersebut. 

Stay strong, stay positive and never give up”  
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INTISARI 

 Saat ini kasus pencurian kendaraan masih terus terjadi di berbagai wilayah 

Indonesia baik di kota besar maupun kota kecil. Tak sedikit kasus pencurian 

kendaraan yang kini masih dalam tahap investigasi. Banyaknya kendaraan di 

Indonesia menjadi faktor sulitnya mencari kendaraan yang hilang. Penelitian ini 

bertujuan merancang dan membangun sistem pemantauan  kendaraan menggunakan 

GPS, GSM dan Mikrokontroler Arduino. 

 Penelitian ini menggunakan metode, metode literatur, metode perancangan 

dan metode pengujian yang berfokus pada fungsional perangkat.  

 Hasil dari penelitian adalah sebuah prototype alat pelacak kendaraan yang 

telah peneliti rancang. 

Kata kunci: Arduino, GPS, GSM 
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ABSTRACT 

 Currently, vehicle theft cases continue to occur in various regions of 

indonesia both in large cities and small towns. Not a few cases of vehicle theft are 

still under investigation. The number of vehicles in indonesia is a factor in the 

difficulty of finding a lost vehicle. This research aims to design and build vehicle 

monitoring system using GPS, GSM and Arduino Microcontrollers. 

 This research uses literary methods, design methods and testing methods that 

focus on the functional of the device.  

 The results of the study were a prototype of vehicle tracking device that the 

researcher has desgined. 

Keywords: Arduino, GPS, GSM


