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31 Amnallsa Kebutuhan
3.1 Alat dan Bahan
Peroncangan olat  dimaksedkon uniuk  mempermudsh  dolam

pengerjaan. Berikut komponen yang dibutuhkan dalam perancangan

sistem ditunjukan pada tabel 3.1

OO Iﬂ"
ESPR266 NodeMCU
[ Sensor Muscle V3

4 | Elektroda

tegangan sinyal pada
sensor V3 yang
terhubung  dengan
pin God, +V's, dan -
Vs

6 | Kabel data Rp 3000 ] Sebagai sumber
tegangan kerja pada
mikrokontroller
NodeMCU
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o  Menampilkan grafik sinyal emg melalui plotform ubidots kepada

HEEF,

» Sistem ini dopat menyimpan rekam date digital hasil dari
ks .



113 Anallsa Slstem

Alat ini berfungsi untuk memonitoring sinyal EMG yang berbasis.
IoT yang berfungsi untuk mempermudah dokter dalam memeriksa pasien
dan juga mengurang resike vang terjadi pada pasien. Analisa sistem yang
diusulkan adalah analisis SWOT, adapun analisis SWOT dapat dilihat

pada tabel 3.3,

pemeriksan pasien telah selesai.
» Alal ini tidak dapat bekerja
apabila baterai 9 sebagai output

legangan sinyal pada sensor
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| Threat {ancaman)

Desain
1L1  Alur Kerja Sistem
Alur kerja sistem adalsh diagram alur untuk menentukan cara kerja

alat yang dibuat. Untuk mengirim sinyal tegangan yang ditangkap sensor
V3 melalui elektroda ke NodeMCU menggunakan pin AQ. Pin ini
dihubungkan ke pin SIG pada sensor V3. Setelah rangkaion terkoneksi
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selanjutnys  menjalankan program menggunakan Arduine IDE jika
program tidak terjadi error makan program mikrokontroller sudah bisa
dijalankan. Untuk proses pengujian dilakukan dengan menempelkan
elekiroda ke lengan pasien. Keluaran dan mikrokontroller tersebut akan
ditampilkan di platform ubidots yang mana sebelumnya data tersebut
integrasi dengan jaringan WiFi.

Gambar 1. 1 Flowchart Kerja Slstem
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Gambar 3.1 Desain Arsitektual Sis

Desaln Sistem
ancangan dan desain sistem diperlukan untuk memucdsh

vang dibutuhkan untuk menitoring sinyal EM
Berikot Gambar 3.3 adalah desuin dan sistem

Gambar 3.3 Desaln Sistem
Pada Gambar 3.3 terlihat bahwa laptop menampilkan hasil dan protorvpe

tersebut. Prinsip kerja sistem ini adalah dapat memonitoring sinyal EMG
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dengan menggunakan internet. Dalam perancangonnya mikrokontroler
yang digunakan NeodeMCLU., vang sudah di dukung oleh mikrokentroler

ESPR266 yang sudah inclwde dengan module WiFi. Sensor yang
digunakan dalam perancangan ini menggunakan sensor Muscle V3 yang

terhubung denpan elekiroda, sensor ini digunakan karena sensor muscle

End dilctakkan dekat dengan Mid ke arab'g
kAT reference diletakan terpisah dari keduanya,

Modul Sensor Muscle digunakan wih

e sensor im ber I

Tipe V3

Arns Tegangan Operasi 3.5V sampai 18V DC

Crutput Gelombang sinyal

Pin Sig Dihubungkan ke pin AD (NodeMCL)
Pin Gnd Dihubungkan ke Gnd { NodeMCU)




Pin +Vs Dihubungkan ke kutub positif baterni

Pin Gnd Dihubungkan ke kutub negotif pada
bateral pertama dan ke kutub positif
pada baterai kedua

Pin -Vs Dihubungkan ke kutub negatif pada
baterai kedua

‘Gambar 3.4 penggunaan pin SensorVa pada Nude!rlll{t-.f_q
" Langkah  selanjutnys  adalah  membust | progmm  dalam
: unptemnmal Sensur V3 ‘yang dﬁmm:km;‘?ﬂwﬁ:pum Sang sudah
- dibuat. Dimana sensor V3 akan mengirim pembacaan ADC ke NodeMCU
332 mmmmmw
NodeMCU digunakan  untuk mg?m'bunglmn sistem  dengan

intemet menggunakan WiFi Dan sebagai pusat kontrol dari keseluruhan

rangkaian. Derasheet dopat dilihat pada tabel 3.5,



Tahel 3.5 Datasheet NodeMCU

Tipe ESP-8266 ESP-12E Module
Clock Speed B0 MHz

USB Connector Micro USB

Tegangan Input ™V-12V

Tegangan Operasional 33V

Gambar 3.11 Token pada Ubldots
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