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INTISARI

Pada sistem perairan teknologi sangat diperlukan dari tingkat kebutuhannya.
Seperti penggunaan bendungan, setiap daerah banyak memanfaatkan bendungan
untuk PLTA, penyimpanan air, irigasi pertanian. Indonesia termasuk wilayah
tropis dimana memiliki dua musim yaitu musim panas dan musim hujan. Pada
musim hujan banyak daerah sekitar bendungan yang masih mengalami kebanjiran.
Ini disebabkan karena intensitas air pada bendungan meningkat yang
mengakibatkan meluapnya air pada bendungan.

Pada umumnya, bendungan memiliki pintu / gerbang yang digunakan untuk
mengatur pengaliran air, selain itu terdapat meteran yang digunakan untuk
mengukur ketinggian air. Pintu bendungan dibuka manual oleh petugas saat debit
air meningkat untuk -mencegah meluapnya air yang dapat mengakibatkan banjir
dilingkungan sekitar bendungan.

Untuk mengatasi masalah tersebut, maka dibuatlah suatu perancangan yang
dapat menggantikan dan menyempurnakan sistem pintu bendungan yang selama
ini telah ada. Sistem ini menggunaka Atmegal6 sebagai Mikrokontroller, dalam
perancangan tersebut terdapat pula Motor Servo sebagai penggerak pintu
bendungan, serta menggunakan Sensor Ultrasonik sebagai pengukur jarak
ketinggian air, data ketinggian air dijadikan sebagai masukan dan menjadi
keluaran untuk menggerakan pintu bendungan secara otomatis. Diharapkan sistem
otomatis ini dapat mempermudah petugas bendungan dalam ‘melakukan
pekerjaannya.

Kata Kunci : Perairan, Pintu Bendungan, Mikrokontroller, Motor Servo, Sensor
Ultrasonik.
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ABSTRACT

In aquatic systems technology is needed from the level of needs. Like the
use of dams, each region uses many dams for hydropower, water storage,
agricultural irrigation. Indonesia is a tropical region where it has two seasons:
summer and rainy season. In the rainy season many areas around the dam are
still experiencing flooding. This is due to the increased water intensity of the dam
that results in overflow of water at the dam.

Generally, the dam has a door / gate that is used to adjust the drainage of
water, in addition there is a meter used to measure the water level. Dam doors are
opened manually by officers as water discharge increases to prevent overflow of
water which can lead to flooding around the dam.

To overcome these problems, then made a design that can replace and
improve the dam door system that has been there. This system uses Atmegal6 as
Microcontroller. In this design there are also Servo Motor as the drive of dam
door, and use Ultrasonic Sensor as measuring distance of water level, water level
data serve as input and become output to move automatic dam door. It is expected
that this automated system can make it easier for dam officials to do their work.

Keywords: Waters, Dam Doors, Microcontroller, Servo Motor, Ultrasonic Sensor.
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