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INTISARI 

 

Teknologi mikrokontroler merupakan salah satu aspek yang berkembang 

sangat pesat dan berpengaruh dalam kegiatan industry di indonesia. Salah satunya 

adalah dalam bidang industri kerupuk kulit pemanfaatan teknologi mikrokontroler 

perlu ditingkatkan untuk menghasilkan terobosan-terobosan baru. Pemanfaatan 

mikrokontroler akan banyak membawa dampak pada kemudahan dan efektivitas 

kerja. Sebagai contoh rancang bangun sistem kontrol suhu minyak penggorengan 

kerupuk kulit akan sangat bermanfaat pada proses kegiatan bekerja para pegawai 

yang efisien. Studi ini mengajukan perancangan dan implementasi sistem kontrol 

suhu menggunakan mikrokontroler arduino. Sistem kontrol suhu ini dilengkapi 

dengan kemampuan untuk mengontrol suhu penggorengan yang dapat ditmpilkan 

di LCD. Untuk dapat mengontrol suhu secara otomatis, penulis menerapkan 

kontrol proportional dan integral (PI) sebagai kontroler sistem dan juga disertai 

dengan sistem keamanan dari kebocoran gas LPG. Sistem ini bekerja dengan 

menggunakan beberapa perangkat diantaranya : Arduino, Sensor Suhu (RTD 

PT100), Sensor gas (MQ-6), penampil Suhu (LCD) dan lain-lain. 

 

Kata Kunci : Arduino, RTD PT100, MQ-6, kerupuk kulit, industri, sistem 

kontrol suhu 
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ABSTRACT 

 

Microcontroller technology is one aspect that develops very rapidly and 

influential in industrial activity in Indonesia. it use in the field of skin cracker 

industry, implementation of microcontroller technology needs to be improved to 

produce new idea in this field. Implementation of the microcontroller will have 

much impact on the ease and effectiveness of work. For example, the design of the 

temperature control system of frying oil of skin crackers will be very useful in the 

process of work activities for employee and make it efficient. This study proposes 

the design and implementation of a temperature control system using an arduino 

microcontroller. This temperature control system is equipped with the ability to 

control the temperature of the fryers that can be viewed on the LCD. To be able to 

automatically control the temperature, the author apply proportional and integral 

controls (PIs) as system controllers and are also accompanied by a security 

system from LPG gas leak. This system works by using several devices including: 

Arduino, Temperature Sensor (RTD PT100), Gas Sensor (MQ-6), Temperature 

viewer (LCD) and others. 

 

Keywords : Arduino, RTD PT100, MQ-6, kerupuk kulit, industry, temperature 

control system 

 

 

 

 

 


