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INTISARI 

 

Seiring dengan berkembangnya teknologi, di dunia pertanian juga perlu 

penerapan teknologi dalam rangka meningkatkan kualitas pertumbuhan tanaman 

yang masih terancam oleh hama babi. dengan "Pembuatan Alat Repellent 

Simulation to Babi Hama di Kelapa Sawit Berbasis Mikrokontroller Atmega 8".  

 

Diharapkan bisa diimplementasikan oleh petani di perkebunan kelapa sawit 

sehingga bisa mengurangi kerugian petani akibat serangan hama yang sering 

merusak pertumbuhan pohon kelapa sawit yang baru ditanam. dalam pembuatan 

alat ini menggunakan metode eksperimen dan juga diperkuat dengan analisis swot 

untuk memeperkuat data yang dibutuhkan.  

 

Dalam perkembangan teknologi saat ini diperlukan sebuah metode baru 

untuk mengatasi permasalahan petani terhadap hama babi sehingga sangat 

mengganggu petani dan sangat merugikan perkebunan kelapa sawit karena dampak 

kerusakan pada pertumbuhan pohon atau batang kelapa sawit yang masih muda. , 

sehingga Pembuatan Alat Repellent Simulasi terhadap Babi Babi pada Kelapa 

Sawit Berdasarkan Mikrokontroller Atmega 8 diharapkan bisa menjadi solusi baru 

atau pilihan dalam penanganan hama babi.  

 

Kata kunci - Sistem Seccurity, Hardware, Tools, pertanian.
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ABSTRACT 

along with the development of technology, in the world of agriculture also 

need the application of technology in order to improve the quality of plant growth 

that is still threatened by pig pests. with the "Making Tools Repellent Simulation to 

Pig Pests in Palm Oil Based on Microcontroller Atmega 8".  

Expected to be implemented by farmers in oil palm plantations so as to 

reduce farmers' losses from pest attacks that often damage the growth of newly 

planted oil palms. in making this tool using experimental methods and also 

reinforced with swot analysis to memeperkuat data in need.  

In the current technological development is needed a new method to 

overcome the problems of farmers against pig pests are so disturbing to farmers and 

very harmful to oil palm plantations because of the impact of damage to the growth 

of trees or stems of palm oil is still young, so Making Tools Repellent Simulation 

to Pig Pests in Palm Oil Based on Microcontroller Atmega 8 is expected to be a 

new solution or option in the handling of pig pests.  

Keywords – Seccurity System, Hardware, Tools, agricultu


