BABY
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan
Kesimpulan yang dapat diambil dari penelitian yang felah dilakukan oleh
penulis adalak 1alumlug| augmented reali gan menggunakan metode Marker
mbelajaran dan dapat diterapkan

alu jauh. Kemudian pada
pengujian oklusi system T.Hap thput menl:lﬁlnkm image tarpet dengan baik hingga
gambar image target tertutup 35%. Ketika image target tertutup 507 system tetap
dapat mendeteksi image target dan menampilkan objek 3D namun pendeteksian
apak sedikit lebih lambat, dan ketika image target tertutup 75% system tidak dupat
mendeteksi image target dan objek 30 tidak dapat tampil. Hasil pengujian akurasi

menunjukkan pendeteksian image targel pada sudut 15 derajat image target tidak
dapat terdeteksi pada setiap jurak. Keberhasilan pendeteksian image target terjadi



pada sudut 45 derajat dan pada jarak 10 — 50 cm, pada jarak 70 cm sudut 45 derajat
tidak dapat terdeteksi. Pada sudut 90 derajat marker dapat terdeteksi di semua jarak.

5.2 Saran
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