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Cara merancang alat detektor jarak parkir mobil berbicars menggunakan
ultrasonic srf 05 dan mp3 shield berbésis arduino adalah dengan menggabungkan
a3 Mp3 Shield, sensor
 sunr. Mikrokontroller

Kl &4 1'-.1 Lt
2. Pada penelitian ini,
bentuk “cm” Jika jarak bumper mobil bagian belakang dengan
penghalang < 5 cm maka owtprer suara yang akan di keluarkan yaitu
“berhenti” dan apabila jarak bumper mobil dengan penghalang adalah
5 cm atau 5 maka owpat suara yang akan di keluarkan yaitu “mundur

gounakan satuan dalam
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periahan”. Dan apabila jarnk mobil bagian depan dengan penghalang <5
maka ouput yang akan dikeluarkan akan berbunyi “depan berhenti”.
Sehingga dapat mempermudah mobil yang tidak memiliki sensor parkir

A2 Saran




	SKRIPSI_13.11.7263_061.pdf (p.1)
	SKRIPSI_13.11.7263_062.pdf (p.2)

