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Autopilot
Sistem kendali otomatis kendaraan vang bekerja dengan cara mengarahkan
kendaraan ke rute yang sudah diprogram sebelumnya,

dnnwakm;emm 1

10T (Internet of Things)

Sebuah konsep }un\g-mghu‘hungkm berbagai pf.l'liﬂtﬂl dengan jaringan
internet, dengan IoT berbagai perangkat elektronik dapat saling terkoneksi
dan bertukar data.



Kallbrasl

Kalibrasi bertujuan unhlkmmmﬂlngpumﬁerpldnmdiqmdcnpter
agar akurat sesuai dengan keadaan lingkungan sekitar

LiFo Bateral
Baterni yang dibunt dengan teknologi Lithium Polymer

Robot terbang yang memiliki 4 buz
dengan remote maupun autopilol

Reslstor

Alat untuk menghambat arus listrik ogar sesuai dengan kebutuhan
komponen

xviil



Roll

Gerakan yang berpusat pada sumbu longitudinal, sehingga bagian kanan
atau kiri Quadcopter naik atau turun

Radlo Telemetry
Alat untuk mengirim data dengan memanfaatkan gelombang radio




INTISARI

Karena perilaku dan aktivilas masyarakat yang semakin berkembang, terjadi
peningkatan pencemaran udara. Selain aktivitas manusia. bencana alam seperti
gunung meletus dan bencana non alam sepert kebakaran juga dapat menghasilkan
gas polutan. Gas yang mencemari lingkungan ini adalah ges CO2. Karena adanya
pencemaran oleh gas CO2 ini, maka diperlukan alat untuk memantao kualitas udara.
Dalam penelitian ini akan merancang alatuniuk melakukan pemantauan kualitas

() 135, dan Mikrokontroler, agar dapat




ABSTRACT

D to the behavior and activities of peopfe who are increasingly
developing, there ix an increase in air poliution. In addition to heman activities,
matural disasters such ax velcanic eneptions and nor-natiral disasters such as fires
can produce pollutont gases. The gas that pollutes the envivonment is CO2. Becanove
af this €02 pollution, a toal is needed to monitor air gualite. fn this study, we will
design o food to monitor air quality i (hadcapior, MO 135 Sensor. and
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