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INTISARI 

Indonesia adalah negara yang beriklim tropis, dimana cuaca diindonesia 

sangat panas dan banyak orang indonesia tidak tahan terhadap panas, oleh karena 

itu solusi penyejuk udara menjadi perhatian penting untuk menyegarkan udara yang 

panas, sistem air conditioner merupakan salah solusi untuk menyegarkan ruangan 

yang panas,  

Akan tetapi penyejuk udara dengan sistem air conditioner bukan solusi yang 

fleksibel, karena sistem air conditioner menuntut kebutuhan listrik yang tinggi, dan 

juga tidak semua orang mempu membeli penyujuk udara dengan sistem air 

conditioner karena harganya yang terbilang mahal. 

Kipas angin menjadi solusi termurah untuk menyegarkan ruangan yang 

panas, karena kipas angin  tidak menuntut kebutuhan listrik yang tinggi dan juga 

hampir semua orang mempu membeli kipas angin. Ditambah lagi kami membuat 

sebuah kipas angin hemat energi, dimana penggunaan energi listriknya lebih hemat 

dari pada kipas angin yang lain karena kami menambahkan teknologi pintar 

didalam pembuatan kipas angin ini. 

Kata Kunci : Kipas Angin, Air Conditioner, Hemat Energi, Teknologi Pintar 
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ABSTRACT 

Indonesia is a tropical country, where the weather is very hot indonesia 

Indonesian and many people are not resistant to heat, therefore the air conditioning 

solutions is an important concern to refresh the heat, air conditioner system is one 

solution to refresh the rooms were hot,  

But the Air air with air conditioner system is not flexible solution because 

of air conditioner systems require high electrical needs, and also not everyone 

mempu buy air conditioning system with air conditioner because the price is quite 

expensive. 

The fan be the cheapest solution to freshen the room was hot, because the 

fan does not require high electrical needs and also almost everyone mempu buy 

fans. Plus we create an energy-efficient fan, which use more electrical energy 

saving than the other fans because we add smart technology in the making of this 

fan. 

Keywords: Fan, Air Conditioner, Energy Saving, Smart Technolog 

 

  


