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INTISARI 

Pada era dunia infomasi dan teknologi yang saat ini semakin maju dan 

canggih, para pengembang teknologi banyak menciptakan perangkat-perangkat 

yang dapat digunakan untuk membantu dan meringankan pekerjaan manusia 

terutama pada sebuah perusahaan cepat saji menggunakan sistem manual dalam 

penggunaan pengambilan saus. Seiring dengan perkembangan teknologi maka 

dilakukan pengembangan perangkat yang dapat dilakukan secara otomatis untuk 

merubah sistem kerja dari suatu instansi dengan mengutamakan fleksibilitas dan 

keakuratan agar hasil lebih memuaskan. 

 Sistem otomatisasi pemberian saus ini merupakan sistem yang sudah 

seharusnya di buat agar instansi dari dapat mempermudah kustomer dalam 

melakukan pengambilan saus Diharapkan dengan adanya alat ini, para kustomer 

menjadi lebih mudah dibandingkan dilakukan secara manual. Berdasarkan uraian 

di atas, penelitian ini akan membahas sebuah alat pemberi saus otomatis dan cara 

kerja alat ini yaitu pertama customer dapat mengatur jumlah wadah saus yang 

diinginkan berapa jumlahnya melalui tombol kemudian letakkan wadah saus di atas 

konveyor yang berjalan. 

 Ketika wadah saus berada pada sensor photodioda maka konveyor berhenti 

dan delay selama beberapa detik kemudian saus akan keluar dari selang yang berada 

di atas wadah setelah itu selesai alarm akan bunyi sebagai tanda bahwa wadah yang 

sudah terisi saus telah selesai. 

Kata Kunci: Sensor Ultrasonik, Sensor Photodioda, LCD, Arduino Uno   
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ABSTRACT 

In the era of information and technology world which is now increasingly 

advanced and sophisticated, many technology developers are creating devices that 

using a manual system in using sauce. Along with the development of technology, 

the development of devices can be done automatically to change the work system of 

an agency by prioritizing flexibility and accuracy so that results are more 

satisfying. 

This sauce-giving automation system is a system that should have been 

made so that agencies can facilitate customers in making sauce. It is hoped that 

with this tool, customers will be easier than done manually. Based on the 

description above, this study will discuss an automatic sauce maker and how this 

tool works, first, the customer can set the desired amount of sauce container 

through the button then place the sauce container on the conveyor that runs. 

When the sauce container is in the photodiode sensor the conveyor stops 

and delays for a few seconds then the sauce will come out of the hose above the 

container after which the alarm will sound as a sign that the filled container has 

finished. 

Keywords: Ultrasonic Sensor, Photodiode Sensor, LCD, Arduino Uno 
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