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INTISARI

Perkembangan teknologi informasi saat ini telah banyak menyentuh
hampir semua sector dari kehidupan kita. Perkembangan ini diklaim telah
meningkatkan Kinerja dari segi efektifitas dan efisiensi. Semua sektor telah
ditingkatkan kinerjanya untuk mencapai solusi yang terbaik dalam pengaturan

waktu dan biaya produktifitas.

Alat ini bekerja menggunakan input push button sebagai suhu dan
pewnjadwalan pakan. LCD sebagai penampil, sensor LM35 sebagai pembaca
suhu air, RTC sebagai penunjuk waktu, servo sebagai pembuka penutup pakan..
Arduino Uno sebagal pusat pengolahan data, peltier, pemanas air dan pompa
Aguarium Heater dan peltier sebagai output. Bila suhu air sudah ditentukan
melalui input X derajat Celcius, sensor LM35 mengirimkan informasi ke Arduino
Uno bahwa suhu air atau belum, dan kemudian informasinya diproses sesuai
dengan program yang telah ada. Akan mengaktifkan heater atau peltier dan akan
menyala untuk waktu tertentu, disusul dengan pompa akuarium yang telah
dipanaskan atau didinginkan sampai suhu air terpenuhi. Begitu kondisi suhu air di
kolam terpenuhi, maka pompa, heater maupun peltier akan berhenti sesuai kondisi
suhu. Pakan ikan otomatis dengan menggunakan sistem penjadwalan 2 kali sehari.

Dengan demikian, diharapkan peluang hidup bibit dan pertumbuhan bisa
meningkat maksimal. Dengan membuat alat ini diharapkan bisa membantu

pekerjaan manusia dalam kehidupan sehari-hari terutama di bidang perikanan.

Kata Kunci : Pengontrol, Suhu, Arduino Uno, Penjadwalan.
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ABSTRACT

The development of information technology today has touched almost all
sectors of our lives. This development is claimed to have improved performance in
terms of effectiveness and efficiency. All sectors have improved their performance

to achieve the best solution in time management and productivity cost.

This tool works using push® button input as temperature and feed
scheduling. LCD as a viewer, LM35 sensor as water temperature reader, RTC as
a timepiece, servo as opening feed cover .. Arduino Uno as data processing
center, peltier, water heater and Aquarium Heater and peltier pump as output.
When the water temperature has been determined by input X degrees Celsius, the
LM35 sensor sends information to Arduino Uno that the water temperature or not,
and then the information is processed in accordance with the existing program.
Will activate the heater or peltier and will light up for a certain time, followed by
a heated or cooled aquarium pump until water temperature is met. Once the water
temperature conditions in the pond are met, then the pump, heater or peltier will
stop according to temperature conditions. Automatic. fish feed by scheduling

system 2 times a day.

Thus, it is expected that seed and growth opportunities can increase
maximally. By making this tool is expected to help human work in everyday life,
especially in the field of fisheries.

Keywords: Controller, Temperature, Arduino Uno, Scheduling.
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