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PENUTUF

Al Keslmpulan
Berdasarkan hesil pembahosan proses “ Perancangan dan Pembuatan

Pesawat Terbang Tanpa Awak yang Dapa

membutuhkan sistem autopilot yang memadahi seperti menggunakan
Might controller APM 2.6,

f. Sebelum melakukan penerbangan seorang pilot harus melakukan ground
rest seperti pengecekan fisik pesawat, koneksi radio, dan bidang kendali



B3

untik meminimalisir pesawal crash akibat dari kegagalan sistem atau

Iruman ervor |

7. Proses pembuatan Flight Managemen: System harus memperhatikan
kondisi lingkungan sekitar penerbanpgan seperti arah angin. ohstacle.

2.6, fMighi coniro ler 101

anya mempunyai sati sensor [IMU{fwertial
Meavurement Unit) sehingga ketika terjadi kerusakan maka sistem akan
bermasalah oleh sebab itu perlu adanya sebush fAight controller yang

menggunakan dua sensor IMU seperti fight controller Pixhawk.



Bedasarkan data pengujian maka PTTA ini sudah dapat terbang selama
50 menit 57 detik. akan tetapi perfu adanya altematif sumberdaya listrik
selain dari baterai yaitu biss menggunakan sefar cell sehingga
diharapkan PTTA ini dapat terbang lebih lama lagi.




	Skripsi_13.11.6852 Ivan Adhi Nugroho_102.pdf (p.1)
	Skripsi_13.11.6852 Ivan Adhi Nugroho_103.pdf (p.2)
	Skripsi_13.11.6852 Ivan Adhi Nugroho_104.pdf (p.3)

