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INTISARI 
 

Teknologi semakin lama semakin berkembang dan modern demi 

mempermudah aktifitas manusia dalam aktifitas sehari-hari. Perkembangan 

teknologi inilah yang memdorong terciptanya alat-alat yang berteknologi modern 

dengan menggunakan mesin yang berfungsi demi keamanan, salah satunya dalam 

bidang keamanan kendaraan bermotor dimana teknologi keamanan yang 

diciptakan mulai dari keamanan standart sampai keamanan berbasis alarm demi 

mengantisipasi tindakan criminal seperti pencurian kendaraan bermotor. 

Mengingat banyaknya pencurian yang terjadi inilah membuat terciptanya 

alat yang dapat meningkatan keamanan khususnya pada sepeda motor yang 

menggunakan Arduino mega2560 dan beberapa module lainnya. Cara kerja 

system keamanan menggunakan Arduino mega2560 ini adalah menggunakan 

RFID sebagai control kinerja dari GSM yang akan mengirimkan informasi berupa 

SMS yang berisi informasi lokasi(GPS) kepada pemilik sepeda motor tersebut, 

dengan menggunakan daya dari stopkontak yang menghubungkan daya aki ke 

alat. 

Ketika stopkontak dinyalakan maka system akan mulai berfungsi, dan saat 

itu RFID menjadi control kinerja alat yang memberikan 1 kondisi agar sepeda 

motor dapat dinyalakan tanpa system mengirim SMS dan 2 kondisi agar sepeda 

motor tidak dapat dinyalakan dan system mengirimkan SMS kepada pemilik. Satu 

Kondisi yang akan dapat menghidupkan sepeda motor adalah jika ID Tag RFID 

true, dan 2 kondisi yang akan mengirimkan SMS adalah apabila ID tag RFID 

false atau dalam waktu 30 detik RFID reader tidak mendapatkan ID tag apapun. 

Kata Kunci: Arduino, Arduino mega2560, GSM, SMS, RFID, Sepeda motor, 

lokasi, kriminal, pencurian, GPS. 
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ABSTRACT 
 

Technology increasingly growing and modern in order to facilitate human 

activities in daily activities. The development of this technology which 

memdorong creation of the tools of modern technology by using machines that 

work in favor of security, one of them in the field of motor vehicle safety where the 

security technologies that are created from standard security to alarm based 

security to anticipate criminal acts such as theft of a motor vehicle. 

Given the number of thefts that occurred this makes the creation of a tool 

that can improve safety, especially on a motorcycle that uses Arduino mega2560 

and some other module. The workings of the security system using the Arduino 

mega2560 are using RFID as a control performance of GSM which information is 

sent in an SMS that contains location information (GPS) to the owner of the 

motorcycle, using power from a wall outlet connecting the battery power to the 

appliance. 

When the outlet is turned on, the system will start to function, and when 

the RFID into control performance tool that gives one condition that motorcycles 

can be lit without sending SMS system and the two conditions so that the 

motorcycle can not be turned on and the system sends an SMS to the owner. One 

condition that will be able to turn on a motorcycle is true if the RFID tag ID, and 

two conditions that will send SMS is false if the RFID tag ID or within 30 seconds 

RFID reader does not get any tag ID. 

 

Keyword: Arduino, Arduino mega2560, GSM, SMS, RFID, Motorcycles, location, 

criminal, theft, GPS. 

 

 

 

 

 


