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INTISARI 

 

Kemajuan teknologi sekarang ini semakin berkembang  pesat. Banyak 

sistem – sistem manual yang diganti menjadi otomatis. Hal ini menyebabkan  

banyak inovator yang mulai menawarkan terobosan baru untuk menarik para 

pelanggan. Otomatis dan digital, mudah dan praktis. Salah satu alat tersebut 

adalah teknologi penghitung jumlah orang otomatis. 

Penghitung jumlah orang otomatis ini dilengkapi oleh sensor ultrasonic 

yang aktif , saat ada orang melewati gelombang sensor ultrasonic tersebut sensor 

akan membacanya sebagai data. Sensor ultrasonic di sebelah kiri berfungsi 

sebagai pembaca orang masuk sedangkan sensor di kanan medeteksi orang 

keluar.Kemudian data yang terbaca  oleh sensor  akan dikirimkan ke 

Mikrokontroler sebagai otak pegendali dan pemroses data, sebagai output maka 

LCD lah yang akan menampilkan hasil dari pembacaan sensor yang sudah di 

proses oleh mikrokontroler. 

Sistem ini telah dicoba dalam sebuah ruangan prototype ruang kelas. 

Hasilnya LCD akan menampilkan jumlah orang masuk dan jumlah orang keluar 

ketika ada orang melewati sensor. Jika ada orang  masuk maka akan terbaca 

sebagai orang masuk = 1 di layar LCD. Hasil yang ditampilkan berkurang satu 

bila orang keluar dan sensor membacanya. Pemrosesan oleh mikrokontroler. Jarak 

maksimal sensor 3 meter. 

 

Kata-kunci : ATMega16, Penghitung Jumlah Orang Otomatis, Ultrasonic, 

CAVR,               Mikrokontroler 
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ABSTRACT 

 

Technological advances are now growing rapidly. Many manual systems 

are replaced automatically. This has led many innovators to start offering 

breakthroughs to attract customers. Automatic and digital, easy and practical. 

One such tool is an automated number of people counting technology. 

This automatic number of people counters is equipped by an active 

ultrasonic sensor, when any one passes through the ultrasonic sensor wave the 

sensor will read it as data. Ultrasonic sensor on the left serves as the reader of 

the entry of the sensor to the right of the person to detect out. Then the data read 

by the sensor will be typed into the microcontroller as the brain of the controller 

and data processor, as the output then the LCD will display the results of sensor 

readings that have been in the process by microcontroller 

This system has been tried in a classroom prototype room. The LCD will 

show the number of people logged in and the number of people left when someone 

passes the sensor. If anyone goes in then it will read as people enter = 1 on the 

LCD screen. Results that are going through a single person out and the sensor 

read it. Processing by microcontroller. Maximum sensor distance of 3 meters. 

 

Keyword : ATMega16, Automatic People Counter, Ultrasonic, CAVR,   

Mikrokontrole 
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