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INTISARI

Teknologi saat ini sedang berkembang, sehingga banyak peralatan atau
mesin diciptakan untuk memudahkan pekerjaan orang yang memiliki banyak
pekerjaan, di antaranya adalah alat untuk memberi makan hewan peliharaan
secara otomatis terutama untuk kucing, karena kucing adalah salah satu hewan

yang sering disimpan.

Masalah muncul ketika hewan peliharaan harus ditinggalkan karena
jadwal kesibukan pemilik dan tidak ada waktu untuk menyiapkan makanan dan
minuman untuk hewan peliharaan. Dengan alat ini, pemilik hewan peliharaan
akan difasilitasi karena meskipun dalam kondisi sibuk, pemilik hewan peliharaan
masih dapat menyediakan makanan dengan mengirimkan perintah melalui
aplikasi telegram. Perkembangan teknologi yang semakin cepat dan berkembang
menuntut kami untuk terus mengembangkan ide tentang bagaimana

melakukannya dengan peralatan dan sistem sederhana yang semuanya praktis.

Tujuan penulisan tesis adalah untuk menghasilkan karya nyata dalam
memberikan kenyamanan dalam menyediakan makanan untuk hewan peliharaan,
terutama bagi pemilik hewan peliharaan yang sering meninggalkan hewan

peliharaan untuk waktu yang lama.

Kata Kunci : Internet of Things, Telegram, Hewan Peliharaan, Kucing.
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ABSTRACT

Today's technology is growing, so that a lot of equipment or machines are
created to facilitate the work of people who have a lot of work, among them is a
tool to feed pets automatically especially for cats, because cats are one of the

animals that are often kept.

Problems arise when pets must be left behind due to the owner's busy
schedule and there is no time to prepare food and drinks for pets. With this tool, pet
owners will be facilitated because even in busy conditions, pet owners will still be
able to provide food by sending commands via the telegram application. The
development of technology that is increasingly fast and growing requires us to
continue to develop ideas about how to do it with simple equipment and systems

that are all practical.

The purpose of writing a thesis is to produce real work in providing
convenience in providing food to pets, especially for pet owners who often leave

pets for a long time.

Keywords: Internet of Things, Telegram, Pets, Cat.
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