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INTISARI 

 

Bagi pemilik hewan ternak, dapat menjadi tugas yang sulit untuk menjaga makan 

ternak sepanjang waktu. Umumnya peternak menggunakan cara konvensional yaitu 

menaburkan pakan menggunakan tangan yang memiliki kelemahan yaitu menyita banyak 

waktu dan tenaga. Pemberian pakan ternak dapat dipermudah dengan penggunaan alat 

mekanik yang dikontrol oleh peralatan elektronik. Sistem ini merupakan alat control yang 

mampu memberikan pakan ternak secara otomatis yang dapat kita control menggunakan 

telegram dari smartphone si pemilik ternak tersebut. Yang dikontrol menggunakan 

telegram yaitu ketika waktunya ternak makan. 

Alat otomasi ini memiliki satu bagian, yaitu wadah utama berfungsi sebagai 

tempat untuk menyimpan pakan utama. 

Cara sistem ini bekerja yaitu ketika sudah waktunya ternak makan maka peternak 

akan menggunakan aplikasi telegram untuk memberi makan secara otomatis yang sudah 

terhubung oleh arduino. 

 

Kata Kunci: Pakan Ternak, Arduino, Telegram. 
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ABSTRACT 

For livestock owners, it can be a difficult task to keep eating livestock all the time. 

Generally farmers use the conventional method of sprinkling food using their hands 

which has a disadvantage of consuming a lot of time and energy. Providing animal feed 

can be facilitated by the use of mechanical devices that are controlled by electronic 

equipment. This system is a control device that is able to provide animal feed 

automatically that we can control using a telegram from the smartphone of the owner of 

the livestock. Which is controlled using telegram which is when it's time for livestock to 

eat. 

This automation tool has one section, the main container serves as a place to store 

the main feed. 

The way this system works is that when it's time for the animals to eat, the farmer 

will use the telegram application to feed automatically, which is already connected by 

Arduino. 
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