
 

i 

 

RANCANG BANGUN SIMULASI PARKIR PINTAR MENGGUNAKAN 

SENSOR GERAK INFRA MERAH BERBASIS MIKROKONTROLER 

ARDUINO 

 

 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

 

 

 

disusun oleh 

Syifa Fauziah 

16.01.3723 

 

PROGRAM DIPLOMA 

PROGRAM STUDI TEKNIK INFORMATIKA 

FAKULTAS ILMU KOMPUTER 

UNIVERSITAS AMIKOM YOGYAKARTA 

YOGYAKARTA 

2019



 

ii 

 

RANCANG BANGUN SIMULASI PARKIR PINTAR 

MENGGUNAKAN SENSOR GERAK INFRA MERAH 

BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO 

 

TUGAS AKHIR 

 

untuk memenuhi sebagian persyaratan  mencapai gelar Ahli Madya 

pada jenjang Program Diploma – Program Studi Teknik Informatika 

 

 

 

 

 

disusun oleh 

Syifa Fauziah 

16.01.3723 

 

PROGRAM DIPLOMA 

PROGRAM STUDI TEKNIK INFORMATIKA 

FAKULTAS ILMU KOMPUTER 

UNIVERSITAS AMIKOM YOGYAKARTA 

YOGYAKARTA 

2019



 

iii 

 

 



 

iv 

 

 



 

v 

 

 

 



 

vi 

 

MOTTO 

“THERE IS NO EASY WALK TO FREEDOM ANYWHERE, 

AND MANY OF US WILL HAVE TO PASS THROUGH THE 

VALLEY OF THE SHADOW OF DEATH. AGAIN AND AGAIN 

BEFORE WE REACH THE MOUNTAIN TOP OF OUR 

DESIRES”.   

(NELSON MANDELA)
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INTISARI 

 

Rancangan sistem parkir terpadu ini menggunakan sensor infra merah dan 

mikrokontroler Arduino. Rancangan sistem parkir ini bermanfaat untuk 

membantu memudahkan pengendara dalam mencari ketersediaan tempat parkir 

dan dimana slot tempat yang masih tersedia pada suatu tempat parkir, terutama 

pada tempat parkir yang luas dan bertingkat.  

Sensor infra merah akan mendeteksi setiap objek yang masuk dan keluar  

ke area parkir dan mengirimkan hasilnya ke mikrokontroler Arduino untuk di 

tampilkan. Informasi mengenai tempat parkir  yang tersedia pada sebuah layar 

yang di tempatkan pada pintu masuk tempat parkir. Pembuatan sistem parkir 

pintar berbasis mikrokontroler Arduino melalui beberapa tahap : (1) identifikasi 

kebutuhan, (2) analisa kebutuhan, (3) perancangan perangkat keras (hardware), 

(4) perancangan sistem perangkat lunak (software), (5) pengujian, (6) cara kerja 

dan pengoperasian alat. 

Berdasarkan hasil dari pengujian yang telah dilaksanakan di peroleh hasil 

bahwa sistem parkir pintar berbasis Mikrokontroler Arduino ini mampu 

memberikan informasi kepada pengendara mengenai slot  yang tersedia di tempat 

parkir tersebut. 

 

Kata kunci  : Parkir, Arduino, Mikrokontroler, Sensor Infra Merah, Sistem 
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ABSTRACT 

 

The design of this integrated parking system uses infrared sensors and an 

Arduino microcontroller. The design of the parking system is useful to help make 

it easier for motorists to find available parking spaces and where slots are still 

available in a parking lot, especially in large and multi-storey parking lots. 

The infrared sensor will detect every object that enters and exits to the 

parking area and sends the results to the Arduino microcontroller to display. 

Information about available parking spaces on a screen placed at the entrance to 

the parking lot. Making a smart parking system based on the Arduino 

microcontroller through several stages: (1) identification of needs, (2) needs 

analysis, (3) hardware design, (4) software systems (software), (5) testing, ( 6) 

how the tool works and operates. 

Based on the results of the tests that have been carried out the results 

show that the smart parking system based on the Arduino Microcontroller is able 

to provide information to drivers regarding the slots available in the parking lot. 

 

Keywords: Parking, Arduino, Microcontroller,Infrared Sensors,System 


