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INTISARI

Perkembangan teknologi saat ini dituntut kreatif dalam segala bidang untuk meringankan
kehidupan sehari-hari. Pada sebuah keluarga yang banyak beraktifitas diluar rumah, kondisi rumah
menjadi kurang terkontrol, terutama kondisi jemuran pakaian yang berada di teras rumah.
Biasanya pakaian yang dijemur sering ditinggalkan bepergian, sehingga tidak sempat lagi untuk
mengangkat jemuran pada waktu akan turun hujan. Dari gambaran masalah diatas, penulis
menemukan ide untuk membuat alat penarik jemuran yang bisa bekerja secara otomatis berbasis
mikrokontroler arduino uno. Tujuan dengan membuat sebuah alat yang dapat membantu
meringankan pekerjaan rumah tangga khususnya dalam menjemur pakaian.

Cara kerja alat ini adalah dengan mengintegrasikan sensor hujan, sensor LDR, dan
mikrokontroler Arduino Uno, pada pembuatan prototype menggunakan sensor LDR sebagai
pendeteksi cahaya, menggunakan sensor air/hujan sebagai sebagai pendeteksi air hujan,
menggunakan motor servo untuk menggulung tali jemuran supaya jemuran bisa masuk ke dalam
rumah dan keluar untuk kembali menjemur pakaian, yang terakhir menggunakan pendeteksi
suhu/kelembaban, alat ini berguna untuk mendeteksi suhu yang berada pada lingkungan rumah
sehingga pengguna bisa memantau keadaan suhu dan kelembaban di area tersebut, sistem ini
mampu _mengoptimalkan waktu pengeringan dengan cara menyesuaikan posisi jemuran
berdasarkan intensitas cahaya matahari dan curah hujan. Pengguna dapat memantau dan
mengontrol sistem secara jarak jauh melalui aplikasi mobile, sehingga memberikan fleksibilitas

yang tinggi.

Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem jemuran pintar ini mampu meningkatkan
efisiensi proses pengeringan dan mengurangi ketergantungan pada faktor cuaca. Selain itu, sistem
ini juga memiliki potensi untuk dikembangkan lebih lanjut dengan integrasi energi terbaru dan
penerapan algoritma kecerdasan buatan untuk optimasi yang lebih canggih. Dengan demikian,
sistem ini tidak hanya memberikan solusi praktis bagi layanan laundry, tetapi juga membuka
peluang untuk pengembangan teknologi rumah pintar yang lebih cerdas dan berkelanjutan.

Kata kunci: Arduino Uno, Penjemur Pakaian, Sensor LDR, Sensor Hujan.
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ABSTRACT

The development of technology today demanded to be creative in all fields to ease daily
life. In a family where most activities take place outside the home, household conditions become
less controlled, especially the state of the clothes drying on the terrace. Often, laundry is left
unattended when the family goes out, making it difficult to bring it inside when it starts to rain.
Based on this issue, the author came up with the idea of creating an automatic clothes-drying
system using an Arduino Uno-based microcontroller. The goal is to develop a device that can help
simplify household chores, particularly in drying clothes.

This system operates by integrating a rain sensor, an LDR sensor, and an Arduino Uno
microcontroller. In the prototype development, the LDR sensor is used to detect light intensity,
while the rain sensor detects raindrops. A servo motor is utilized to roll the clothesline, allowing
it to retract indoors during rain and extend outdoors for drying. Additionally, a temperature and
humidity sensor is included to monitor environmental conditions, enabling users to track
temperature and humidity levels around the drying area. This system optimizes drying time by
adjusting the position of the clothesline based on sunlight intensity and rainfall. Users can
remotely monitor and control the system via a mobile application, providing high flexibility and
convenience.

The research results indicate that this smart drying system can enhance the efficiency of
the drying process and reduce dependence on weather conditions. Moreover, the system has the
potential for further development through the integration of renewable energy and the
implementation of artificial intelligence algorithms for more advanced optimization. Thus, this
system not only provides a practical solution for laundry services but also opens opportunities for
the advancement of smarter and more sustainable smart home technology.

Keywords: Arduino Uno, Clothes Drying System, LDR Sensor, Rain Sensor.
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