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INTISARI 

 

Penelitian ini bertujuan untuk menciptakan sistem otomatis untuk 

memberikan nutrisi pada budidaya selada hidroponik dengan memanfaatkan 

teknologi Internet of Things (IoT) dan menerapkan logika fuzzy sebagai metode 

pengendalian. Sistem yang dikembangkan mengandalkan mikrokontroler ESP32 

yang terhubung dengan sensor pH dan sensor ultrasonik untuk memantau secara 

langsung kondisi nutrisi dan lingkungan. Penggunaan logika fuzzy bertujuan untuk 

mengambil keputusan dalam pengaturan pemberian nutrisi secara otomatis 

sehingga tanaman dapat menerima nutrisi dan kondisi tumbuh yang terbaik. Hasil 

dari pengujian menunjukkan bahwa sistem ini berhasil memberikan nutrisi dengan 

tingkat keberhasilan penuh yaitu 100%. Selain itu, sistem ini juga mengurangi 

pekerjaan petani, sehingga pengelolaan budidaya menjadi lebih mudah dan 

berkelanjutan. Dengan penerapan teknologi otomasi berbasis IoT dan logika fuzzy, 

penelitian ini memberikan kontribusi terhadap waktu pemberian nutrisi yang efisien 

yaitu yang biasanya dilakukan selama 15 menit setelah ada adanya alat ini dapat 

memangkas waktu selama 8 menit sehingga menjadi 7 menit untuk memberikan 

nutrisi . 

 

Kata kunci: Sistem Otomasi Nutrisi, Hidroponik Selada, Logika Fuzzy, Internet 

of Things, Efisiensi Nutrisi 
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ABSTRACT 

 

 This research aims to create an automatic system for providing nutrients in 

hydroponic lettuce cultivation by utilizing Internet of Things (IoT) technology and 

applying fuzzy logic as a control method. The developed system relies on an ESP32 

microcontroller connected to a pH sensor and an ultrasonic sensor to directly 

monitor nutrient and environmental conditions. The use of fuzzy logic aims to make 

decisions in automatic nutrient delivery settings so that plants can receive the best 

nutrition and growing conditions. The results of the test show that this system 

successfully provides nutrients with a full success rate of 100%. In addition, this 

system also reduces the work of farmers, so that cultivation management becomes 

easier and more sustainable. With the application of IoT-based automation 

technology and fuzzy logic, this research contributes to efficient feeding time, which 

is usually done for 15 minutes after the existence of this tool can cut the time for 8 

minutes so that it becomes 7 minutes to provide nutrients. 

Keyword: Nutrient Automation System, Lettuce Hydroponics, Fuzzy Logic, 

Internet of Things, Nutrient Efficiency


