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5.1 Keslmpulan

Sistem ini berhasil mengelola slot parkir secara otomatis dengan
mengalokasikan slot dari nomor terkecil menggunakan algoritma  first-fit
mendeteksi  pelanggaran  parkir men@gunakon sensor  ultrasonik, serta
memverifikasi proses keluar mmmasi admin yang ditampilkan
pada dashboard wﬂaum'u mﬁimg. w kartu REID menunjukkan hasil
optimal mtﬁtﬂnpnllunaﬁ@' W jorak < 5 om dan sudut maksimal 30°,
namm akurnsinya mmﬁ Hit]buﬂsl terlalu m.rrmﬂ'_ﬁutejﬁh#uh Informasi
kendarsan dan alokasi slot juga ditampilkan melalui LCD dan lpd.r.kum web. Detelsi
pelanggaran herhasil d]}uhmkan dengan memberikan perin;
kendaman parkir di slot yang salsh, Proses pengemhm mt mﬂ.'mu
Lerﬂthlmmm konsleting pada buzzer dan koneksi WiFi 5 Gz yang tidak
kompatibel dengan ESP32, namun berhasil diatasi dengan penggantian buzzer dan
pﬂlgﬂ_mjm:[ngm WiFi 2.4 GHz agor sistem kembali berjalan normal.

5.1 Saran

Sebagai tindak. lanjut dari-hasil pencliian, beberapa saran berikut
diharapkan dspat menjodi masukan untuk penyempurmaan dan pengembangan
sistem ke depan: '

I. Sistem ini bisa dikembangkan lebih lanjut &nglﬂ menambah jumiah slot
parkir dan sensor, wmﬁlﬁ :ﬁgnni'm ﬁlﬁﬂ parkir yang lebih besar.

2. Disarankan ada fitur pemantauan jarak jauh melalui jaringan internet. jadi
pengguna bisa cek kondisi parkir meskipun sedang tidak berada di lokasi.

3. Komunikasi data antara ESP32 dan server sebaiknva ditingkatkan lam
supaya tidak ada keterlambaton atau dota yang hilang.
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4. Perlu dilakukan pengujian lebih lanjut soal jarak dan sudut saat tap kartu
RFID, apembacaannya makin cepat ~ dan nyaman buat pengguna,
ultrasonik untuk memverifikasi bahwa objek yang terdeteksi benar-benar

6. pr&MMMMmﬂj&m
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