BAB Y
PENUTUF

51  Keslmpulan

Berdasarkan hasil analisis dan pengujian yang telah dilakukan pada sistem
keamanan kendarzan berbasis loT dengan dua PS5, maka dopat disimpulkan
sebagai berikut:

L. Sistem yang diraneang herhasil mengimplementasikan komunikasi dua arah
antar dua ﬁ’:ﬁ!ﬂw i mm —]"-Dde_mm miampu melakukan
pe.l:w;mw herdasarkan (ﬁhkoddﬂ!#.}npg diterima
.&ﬂmsmg-musmy:pdnl ﬁPS Ketika salah satu ﬁPEhﬁmﬂ&dl luar batas
jarak yang ditentukan, sistem secara otomatis m ey isi

hﬂn‘tl&bﬂﬂm anomali dan meéngaktifican mmmpﬁnﬁﬂlﬂ.

Sistem notifikasi menggunakan modul SIME0OL mampu mengirimkan spar

mwbanﬂang setiap 20 detik selama kondisi anomali berllm

Fmﬂ“ﬁlﬁymg dikirim benisi tautan Google Maps serta teks peringatan,
dan telak terbukti berjalan secara konsisten serta dapat diandalkan bahkan di
Scn QA sinyal GSM sedang hingga'kual.

Meskipun sistem keamanan kendaraan berbasis loT dengan dua GPS vang
notifikasi secara reul-time u&hﬂw iﬂﬁﬂpnj:mn ditemukan selama
pengujian. Salah satu kendala utamo adalsh krm sinyal GSM, terutama
pada jam tertentu. Hal ini menyebabkan pengiriman SHS menjodi tertunda otau
dalam waktu yang seharusnya, khususnya pada mode trigzer yang membutuhkan
kecepatan respons linggi.

51  Saran

Pada penilitian saat ini. sistemn menggunakan mikrokontroler ESP32 standar
dengan sambungan kabel antar komponen seperti GPS, SIMBOL, dan sumber daya
eksternal. Namun, jumlah port yang digunakan untuk penelitian i hanyalah 5-6
port.banyak port yang tidak terpakai sehingga ukuran rangkatan vang relatif besar
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Untuk pengembangan selanjutnyn, disarankan menggunakan PCB custom
m@mﬁmmmmmﬂ: kecil, rapi, dan tidak
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