BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Jumlah kendaraan di Indonesia semakin han semakin bertambah, Menurut
data dari Badan Pusat Statistik (BPS) kendaroan bermotor jenis di Indonesia
mencapai lebih dan 18 juta unit pads tshun 2023. Kendarman jenis mobil
penumpang menyumbang | 1.6%@_@'m di Indonesia pada tahun 2023
dengan total 18285203 unit, jumish ini maik dari tahum ke tahun[1]. BPS juga
mencatat 14.184 kasus pencurian kendarsan bermotor terjndi pada tahun 2022 [2]
Penicuri sering mﬂuyﬁnrkﬂﬂﬁm rental karena Mmﬁiﬂmp menyews
W'mntul. biasanya Kendaraan rental dllewm G.ijang lerpasang
d'ilhhmkm;hman baik di dalam kobin mobil mﬂupuqﬂml:.]’hmmggmg kali
menonaktifkan atou melepas perangkal GPS yang terpasang pada kendaraan rental
mﬂm@ﬂmytm jejak kendaraan, hal in1 menyebabkan kerugian besar bagi
pemilik rental kendaran dan akan mempersulit proses pemulihan aset vang hilang.

Sistem keamanan yang lebih lebili baik diperfiukan untuk meningkatkan
perlindungin kendaraan rental. Teknologi Intermet of Things (10T) menawarkan
solus yang movatif guna meningkatkan keamanan pada kendaraan réntal dengan
penggunaan dua perangkat GPS yang sudah dikonfigurasi dengan ketentuan jarak
yang sudah ditentukan. Dengan demikion, jika salah satu perangkat dipindah,
dilepas stou berada lﬁmr Jarak wang mdﬂﬁ- :ﬁtmluhn maka sistem akan
mengirimkan notifikasi |mnnﬂrpcmbenmhumtqpnwua melalui S4E.

Sistem ini menggunakan beberapa perangkat foT seperti Mikrokontroler
ESP32, modul GPS NEO-6M untuk mengirimkan lokasi. Metode Poini-to-Paint
Distance Calowlation dengan formula Haversine untuk mengkonfigurasi jarak antar
modul GRS Dengan adanya sistem ini, pemantavan kendaraan dapat lebih efektif,
Sehingpa ketikn ada aktivitas mencurigakan penpguna dapat mendapatkan
notifikasi SMS melalui modul SIMB00] dan mengambil tindakan preventif jika ada
indikasi pencurian.



Dengan penelitian ini, diharapkan pengembangan P berbasis loT dapat

meningkatkan keamanan kendarnan rental serta dapat mengurangi resiko kerugian
akibat kehilangan yang masih menjadi tantangan besar dolam industri rental
kendarnan.

1.2

Kumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang vang teiah dipaparkan. lerdapat beberapa

rumusan masalah dalam penelitian ini, yaitu:
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Bagaimana mermncang sebush sistem €15 berbasis [oT yang dapat saling
terhubung dan mendeteksi anomai jarak jika salah satu GPS berada diluar
Jarak yang sudah ditentukan”

-hmm.uun s:stum P mengirimkan spam mﬂﬂ:ﬂl ‘secarn real-time
melalui SMS ketika GPS berada diluar ambang batas jarak yang sudah

' ditentukan?

‘Batasan Masalah

A _[m I"mgujmn_ Pengujian dilakukan pada area }'ang memiliki jaringan

GSM yang stabil.

Data yang dikumpulkan yaitu Koordinat fasitinde don fomginde GPS dari
kedua perangkat, waktu pengumpulan data 'Etmw;nnnm GSM.
Akurasi GPS memiliki taléransi error di ambang batas wajar,

Sistem yang diuji hanys berfungsi sebagai alarm peneurian. tidak memiliki
otomatis.

Tujuan Penelitian

. Merancang sistem GFPS kendarsan dengan feiermei of Things (1oT)

menggunakan dua modul vang saling terhobung.

Penerapan metode Poini-to-Point Distance Calewlation untuk merentukan
jarnk antar modul dan mendeteksi adanya perubahan jarak yang telah
ditentukan menggunakan formula Haversine.

Mengembangkan sistem  notifikasi  real-time  melalui SMS  untuk
mengirimkan notifikasi peningatan jika lerjadi indikasi pencurian.

]



4. Analisis efektivitas sistem dalam memberikan respon adanva upaya
pencurian daripeda GPS konvensional yang hanya mengandalkan satu GPS.
5. Identifikasi faktor yang dapat mempengaruhi kinerja sistem seperti akurasi
GPS, kecepatan pengiriman notifikasi dan kendala jaringan GSM.
1.5 Manfaat Penelltian

Penelitian ini diharapkan dapat benmanfaat untuk :




1.0 Sistematika Penullsan

BAB 1 PENDAHULUAN, berisi Latar belakanp yang menjelaskan lentang
maraknya penggelupan mobil rental dan juga kelemahan GPS konvensional dalam
melakukan pelacakon kendarasn rentnl serts bagaimana Teknologi loT dopat
menjadi solusi untuk meningkatkan keamanan kendaroan rental, kemudian terdapat
rumusan masalah, batasan penelitian, tujuan penelitian manfaat penelitian dan
sistemnatika penulisan.pm-nlitinn. -

BAB IT TINJAUAN PUSTAKA, Bab ini berisi kajian pustaka yang mendukung
perwlitian,;‘.jﬁm:!mdi_w mfﬂubﬂ anﬁuniug..j!!}mm berbasis [oT.
dasar feari seperti ESP32. modul GPS NEO.6M, SIMSOOL, baterai Lithium
polymer, sim card JoT, Transeciver kemudian heberapa platform seperti Arduino
BAB Il METODE PENELITIAN, berisi tentang alur penslitian, obyek penlitian.
analisis permasalahan yang akan ditelifi, kemudian solusi vang bisa dilakukan,
analisis kebutuhan peranghat keras dan pemngkat lunak, perancongan sistem
P‘W“B‘Fltkﬁ‘ﬂ. alur komunikas: alat dan juga pengolahan data GPS; pﬁeinsnn
implemantasi terkait pemasangan perangkat, program dan pengaturan sistem dan
notifikasi, serta pengujian akurasi GPS, notifikasi imtensif dan efektivitas sistem
dari GPS k_i.'l_l_l"-j'_E:ﬂ-‘ill_Jl}_ﬂl..

g _- PEM .P;EAN bﬂhmlmﬂ(upnhn.hlﬂldm implementas

ng f _"'mmmm sehelummys, mencakup perangkat keras
dan juga pﬂrﬂngknt lunak, alur komunikosi dan pmlhh:m data, akurasi GPS,
kecepatan respon alat dan efekiivitas sistem hasilnya akan dituliskan pada bab ini.
BAB ¥V PENUTUP, berisi kesimpulan dari hasil penelition yang menjawab

rumusan masalah dan menjawab tujusn penelitian. serta suran untuk pengembangan

sistem supaya lebih aptimal di masa depan



	Bab 1_21.83.0723_1755578627_001.pdf (p.1)
	Bab 1_21.83.0723_1755578627_002.pdf (p.2)
	Bab 1_21.83.0723_1755578627_003.pdf (p.3)
	Bab 1_21.83.0723_1755578627_004.pdf (p.4)

