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INTISARI 

 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang sistem pelacak penyewaan sepeda 

motor berbasis mikrokontroler dengan memanfaatkan protokol MQTT dan platform 

Node-RED guna memudahkan pemilik dalam memantau keberadaan sepeda motor 

secara real-time. Sistem ini dikembangkan dengan mengintegrasikan modul GPS 

yang didukung oleh jaringan seluler agar tetap terhubung secara daring. Metode 

penelitian melibatkan perancangan perangkat keras berupa mikrokontroler dan 

modul GPS yang dilengkapi kartu SIM untuk koneksi internet, serta pengembangan 

perangkat lunak dengan Node-RED sebagai platform visualisasi dan MQTT sebagai 

protokol komunikasi data. Implementasi dilakukan melalui pengujian akurasi posisi 

dan kecepatan pengiriman data dalam berbagai kondisi jaringan. Hasil pengujian 

menunjukkan bahwa sistem pelacak ini mampu menyediakan informasi lokasi 

Sepeda Motor secara akurat dengan latensi rata-rata pengiriman data kurang dari 

satu detik. Protokol MQTT menunjukkan efisiensi dalam pengiriman data secara 

cepat dan andal, sementara Node-RED memberikan kemudahan dalam visualisasi 

data secara interaktif dan mudah diakses pengguna. Sistem ini efektif diterapkan 

pada Sepeda Motor dengan mobilitas tinggi, memberikan keamanan dan 

kenyamanan bagi pemilik dalam melakukan pemantauan Kendaraan yang 

disewakan kepada customer. 

 

Kata kunci: Pelacak Sepeda Motor, Mikrokontroler, GPS, MQTT, Node-RED 
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ABSTRACT 

 

This research aims to design a microcontroller-based motorcycle rental 

tracking system by utilizing the MQTT protocol and the Node-RED platform to 

facilitate owners in monitoring the whereabouts of motorcycles in real-time. This 

system is developed by integrating a GPS module supported by a cellular network 

to stay connected online. The research method involves hardware design in the form 

of a microcontroller and GPS module equipped with a SIM card for internet 

connection, as well as software development with Node-RED as a visualization 

platform and MQTT as a data communication protocol. Implementation is done 

through testing position accuracy and data transmission speed in various network 

conditions. The test results show that this tracking system is able to provide accurate 

Motorcycle location information with an average latency of sending data of less 

than one second. The MQTT protocol shows efficiency in sending data quickly and 

reliably, while Node-RED makes it easy to visualize data in an interactive and user- 

friendly way. This system is effectively applied to Motorcycles with high mobility, 

providing security and convenience for owners in monitoring Vehicles leased to 

customers. 

Keyword: Motorcycle Tracker, Microcontroller, GPS, MQTT, Node-RED 


