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51  Kesimpulan
Berdasarkan hasil penelitian yang telah dilakukan, sistem pendeteksi
kendaraan berbasis ESP32 dengan empat sensor ultrasonik (dua pada pintu masuk
dan dua pada pintu keluar) berhasil dirancang dan diimplementasikan untuk
melakukan mﬂnlturmg}mnlah kendarann secars realtime melalui integrasi dengun
Firebase Frfsmdm tum;umm Proses klasifikasi kendaraan dilakukan
dengan metode pengambilan 10 sampel pembacaan sensor, kemudian dihitung rata-
rata () dan standar deviasi (o) sebagal dasar mnm]emh:damn Hasil
m’ﬂn menunjukkan bahwa pada pintu masuk, mta-rata jarak untuk mobil
berada pada j = 2.49 cm dengan o= 0.41 dan tlnghwﬂﬂauﬁngkm motor
mqﬂgﬂi_};i_.p.:_l,_‘r.?i cm dengan o = 0,63 dan akurasi 8575 mmm rati-
rata jarak unfuk mobil adalsh p = 1.91 em dengan o = 0,26 dengan akurasi 807,
wmmiur memiliki p = 2,50 em dengan o = 0,38 dan uhlmsi-:ifm'ﬁmam
kﬁnlum-m mencapai akurnsi gabungm sehesar 81,25% (65 bemar dari 80
percobaan). Kesalahan yang muncu) bisa disebabkom niuhbnbampt hal seperti
posisi kendursan yang terlalu miring atau tidak sejajar dengan sensor dan juga bisa
karenn noise yang di berikan oleh sensor ultrasonik.
wmm Database herperan sebagai basis data utama
yang menampung dan mengelola pertukaran daty secars real-time, baik dari hasil
pembacyan sensor pody E’Sﬁ" manpn dar uqm dashboard web, Data tersebut
kemudian digunakan untuk menampilkan mw_ﬁuﬂah dan ketersediaan slot
parkir pada dashboard web dan LCD display vang ada pada area parkiran sehingga
dapat memuedahkan pengguna dan pengelola dalam memantau kondisi area parkir..

Prototype ini dirancang dengan mengacu pada lopik deteksi jumlsh
kendaraan, sehingga dapat diterapkan pada area parkir berskala kecil yang tidak
berbayar, seperti swalayan, hotel, maupun perkantoran. Sensor ulirasonik dipilih
karena memiliki biaya vang relatif murah, mudah dipasang, serta sudah cukup
memadai untuk mendukung sistem deteksi jumiah kendaraan secara efisien tanpa
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perlu menggunakan kamera ataupun pembaca plat nomor.
52 Saran

Bedasarkan hasil rancangan dan pengujian sistem deteksi kendaraan serta
monitoring slot parkir otomatis yang telah di lakukan. terdapat saran yang dapat
dijadikan pertimbang untuk pengembangan sistem lebih lanjut.

1_ Smw dikembangkan dengan nmmmhuhhnmnanRchhn
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