IMPLEMENTASI SISTEM KONTROL DAN MONITORING
LAMPU JARAK JAUH MENGGUNAKAN BLYNK API DAN
MICROPYTHON
SKRIPSI
Diajukan untuk memenuhi salah satu syarat mencapai derajat Sarjana

Program Studi Teknik Komputer

disusun oleh
FIRMAN ABDILLAH
2083205400

Kepada

FAKULTAS ILMU KOMPUTER
UNIVERSITAS AMIKOM YOGY AKARTA
YOGYAKARTA
2025



IMPLEMENTASI SISTEM KONTROL DAN MONITORING
LAMPU JARAK JAUH MENGGUNAKAN BLYNK API DAN
MICROPYTHON

SKRIPSI
untuk memenuhi salah satu syarat mencapai derajat Sarjana

Program Studi Teknik Komputer

>

disusun oleh
FIRMAN ABDILLAH
20.83.0560

Kepada

FAKULTAS ILMU KOMPUTER
UNIVERSITAS AMIKOM YOGYAKARTA
YOGYARKARTA
2025



HALAMAN PERSETUJUAN

SKRIPSI
IMPLEMENTASI SISTEM KONTROL DAN MONITORING LAMPL
JARAK JAUH MENGGUNAKAN BLYNK API DAN MICROPYTHON

ying disusun dagd :___

il



HALAMAN PENGESAHAN
SKRIPSI

IMPLEMENTASI SISTEM KONTROL DAN MONTORING LAMPU
JARAK JAUH MENGGUNAKAN BLYNK API DAN MICROPYTHON

i



HALAMAN PERNYATAAN KEASLIAN SKRIPSI

Wang bertandatungan i bawab ini,

Noamu mabasiswi @ Firman Abdillah
NIM : 20.8X.0560

Menyatakan buhwa Skripsi dengan judul b

alis ini mmpulsm gapasan. rumian dan penelitian SA”
ity p.m;mumuuhuuimpm hin,



HALAMAN PERSEMBAHAN

Skripsi ini dipersembahkan untuk kedua orang tua tercinta yang selalu
mendoakan dan mendukung setiap langksh saya. Untuk keluargs yang menjadi
ek ooy ok oebiostaeomee: g e b

tha, ketabahan, dan komitmen




KATA FENGANTAR

Puji Syukur kepadn Allah SWT atas berkat Rahmat, Hidayah, dan Karunia
Mya sehingga penulis dapst menyelesatkan skripsi  yang  berjudul
"IMPLEMENTASI SISTEM KONTROL DAN MONITORING LAMPU JARAK
JAUH MENGGUNAKAN BLYNK APl DAN MICROPYTHON", Penulisan
skripsi ini dimaksudkan untuk mememﬁ‘qmt akademik dalam menyelesaikan
Program Sirpta | iqmﬁmpmfmnmw{m Universitas Amikom
Yogyakarta..

Penulis menyadari dalam penyusunan skripsi ini tidak sedikit hambatan dan
kesulitan yang dihadapi. Namun berkat bantuan dan motivasi yang tidak temilai
dari berbagui pihak, akhimya skripsi ini selesai pada wakiunya, Oleh karena itu,
pq:ﬂilﬁm mengucapkan terima kasih kepada: - . -

1. Bapak Muhammad Koprawi, S Kom., M.Eng., selaky Dosen Pembimbing
yang felsh meluangkan wakiy untuk membimbing - penulis dalam
w.an bimbingan dan arghan serta ilmu, kritik dan samn hpada
penulis dalam proses penulisan skripsi i,

2 M'ﬁmen Pengajar di program studi 51 T&:ﬁﬂmtﬂrﬂmmﬁs
Amikom Yogyakarta yang felsh memberikan flmunys kepada penulis
seluma inenempul Pesdidikan di Universitus Amikom Yogyakarta.

3. Kedua orang tus penulis, Bapak Umar dan Tbu Rahayu Susanti, yang
senantiasa tulus memberikan motivasi, do’a, dukungan, dan kasih sayang
yang tiada henti. Tanpa kehadiran dan pengorbanan Bapak dan [bu, serta
pengorbanan dan perhatian yang tak henti-henti
sehinggs penulis termotivasi untuk nwnyelesmkan skripsi ini dengan
sebaik-baiknya.

4. Kokak-kakak penulis Muhammad Ridwan Habib dan Urida Rahman Latif
yang telah memberikan dukungan don semangat serta do'a dalam

menyelesaikan skripsi ini

b
¥

Saudari Rahmi Nishfa Lailia, yang telsh menjadi sumber semangot,
penghibur di samt sulit. don pendamping yang setia selama proses

vi



penyusunan skripsi ini. Terima kasih atas doa, dukungan, dan pengertian
. Yusuf, Deva, Boim, dan Alvin yang telah menjadi bagian penting dalam
penyusunan skripsi ini.




DAFTAR 151

BAB 11 TINJAUAN P
21 Studi Literatur
22  Dasar Teori

BAB 11l METODE PENELITIAN
31 Alur Penelitian
32 Studi Literatur
33 Perancangan Hardware

331 Analisis Kebutuhan

B - S O T R T

mm-hm_wmu--a

|
-t

BERRY



332 Design
333 Perakifan
334 Pengujian

34.1 Analisis Kebutuhan

2 R2 22U LE2EELERERESHSELEEER




DAFTAR TABEL

Tabel 3.1 Spesifikasi ESPE266
Tabel 3.2 Spesifikasi sensor PZEM-004T

2222 E2LE



DAFTAR GAMBAR

Gambar 2.1 Platform Blynk 13
Gambar 2.2 Micropython 14
Gambar 2.3 Merupakan Penjelasan Pin ESP8266 15

Gambar 2.4 Merupakan Sensor PZEM-{)

Gambar 4.7 Fungsi LED Blink 33
Gambar 4.8 Koneksi WiFi 1
Gambar 4.9 Informasi Koneksi WiFi 34
Gambar 4.10 Inisialisasi Blynk 34
Gambar 4.11 Handler Kontrol Relay 34
Gambar 4.12 Fungsi Reset Energi 35
Gambar 4.13 Kode Program Loop Utama 3



Gambar 4.14 Konfigurasi ssid dan password wifi 36

Gambar 4.15 Kondisi ESP8266 setelah terhubung ke jaringan wifi 37
Gambar 4.16 Kode program menampilkan output sensor di serial monitor 38
Gambar 4.17 Tampilan output sensor pada serial monitor 3
Gambar 4.18 Kondisi sensor saat system berjalan 30
Gambar 4.19 Pengujian koneksi relay 40
Gambar 4.20 Import library yang digunskan 41
R %

42

42

42

43

43

43

44

44

45

45

45

46

47

47

] o 48
Gambar 4.37 Bagian kode HTML 18
Gambar 4.38 Susunan file Flask 49
Gambar 4.39 Konfigurasi membuka akses port 50
Gambar 4.40 Perintah untuk menjakankan Flask di vps 50
Gambar 4.41 Tampilan ketika Flask dijalankan 50
Gambar 442 Tampilan antarmuka web diakses dari browser 51
Gambar 4.43 Kode program untuk mengirim data dummy 52
Gambar 4.44 Tampilan data dummy pada web 52

xii



Tabel 4.3 Hasil pengujian fungsi monitoring menggunakan data dummy
Gambar 4.45 Pengujian fungsi kontrol

Gambar 4.46 Tampilan web terhubung ke ESPE266

Gambar 4.47 Kode Program Loop Utama

Gambar 4.48 Nilai dats energi sebelum tombol reset ditekan

Gambar 4.49 Nilai data energi setelah tombo

Tabel 4.4 Hasil pen;
Tabel 4.5 Hasil p

SANS0

E- -G -



Lampiran 1. Kudupmgummmrluﬂmpgthm]
Lampiran 2. Kode program app.py (Flask

Xy

38



DAFTAR LAMBANG DAN SINGKATAN

HDLC  Hardware Development Life Cycle
SDLC Software Development Life Cycle




xvi



INTISARI

Masalah yang diangkat dalam penelitian ini adalah tantangan dalam
mengakses dan mengawasi lampu di rumah yang jsuh atau ketika pemiliknya
sedang tidok di tempat Situasi ini menciptakan kebutuhan untuk sistem yang
mampu menswarkan kemudahan don efisiensi dalam mengelola peranghat
elektronik, terutama lampu. Dengan_ man teknologi Internet of Things
{loT), masalah m.Ldlplt diselesaikan melalui pengembangan sistem kontrol dan
pemantauan Wﬂmkjlﬁmw diakses duri berbagai perangkat melalui
antarmults web:

‘Metode yang diaplikasikon dalam penelition im mengikuti metode
T iman HDLC (Hardware Dev eiupmemﬂ;&'%]rﬁm SDLC (Software
ﬂmﬂupm Life Cycle). Pada tahap HDLC. dilakukan studi literstur untuk
mengidentifikasi kebutuhan sistem, dilanjutkan dengan perancangan dan perakitan
pcrmghl yang terdin dori ESPR266, sensor PZEM-004T. relay. dan lampu.
Sementara ity, dalam konteks SDLC yang digunakan dalam tahap perancangan
web, proses dimulai dari analisis kebutuhan. peruncangan untarmuka web,
pengembangan. dan pengujian. Antarmuka web dlhangmmﬁkmihskwng
tethubung dengan AP Blynk untuk mempermudah kontrol dan pemantzuan dari
jarak joub. Setisp elemen diuji secara individu dan secara keseluruhan untuk
memastikan seluruh sistem beroperasi dengan boik sesusi dengan fungsiny.

Hasil penelitian menunjukkan bahwa alat yang dibuat dapat mengatur
lampu dan memantau parameter kelistrikan seperti voltase, arus, daya, emergi,
frekuensi, dan faktor dayn secarn langsung melalui antirmuka web. Sistem ini
menggunakan ESPE266 s;ehngn.l- penguntml .ul.umn. Iéiﬁy sebagai saklar elektronik.

dan sensor PZEM-004T untuk pengawasan kelistrikan. Integrasi dengan APl Blynk
memungkinkan akses dan pengendalian dats sensor serta status lampu secara

fleksibel dari lokasi mana saja, yang meningkatkan kenyamanan, efisiensi, dan
keamanan dalam pengelolzan lampo rumah,

Kata kuncl: Kontrol dan Monitoring Lampu Jarak Jash, ESPR266, Micropython,
Blynk AP, Sensor PZEM-004T
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ABSTRACT

The issue raised in this research is the challenge af accessing and
monitoring lights in o remote home or when the owner is away. This situation
rrmu:hemdjhrﬂmrﬂw:qpabkqf ing comvenignce and efficiency in

By leveraging Internet of Things
- development of a remote

and power factor direcily through interface This sustem uses the ESPR266
ax the main controller, a relay as an electronic switch, and the PEEM-004T sensor
for electrical monitoring. Integration with the Bivak AP allows fexible access and
control af sensor data and light stgius from any location, enhancing convenience,
efficiency, and security in home fight management,

Keyword: Remote Light Control and Monitoring, ESP8266, Micropython, Blynk
APT, PEEM-NMT Sensor
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