BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Kendaraan bermotor merupakan kendaraan yvang digerakkan oleh peralatan
teknik sebagai pergerakannya yang digunakan untuk transportasi darat. Dalam
berkendara pastinya setiap mmmslﬂ..mﬂcﬁﬁkan keamanan dan kenyamanan
termasuk dalam meninggalkan m:ﬂ‘lﬂmpﬁﬂlr Dengan banyaknya
kasus pencurian kend:iain bemo yan H]Id]memhmﬂmljkkgm:aanunmk
selalu_waspada dalam meninggalksn kendaraan bermotomya. Kendaraan yang
sudah hilang dmsﬂMkumm kurangnya petunjuk vang tersedia, salah
satu faktormya adalsh sulitnva melacak lokasi kendaraan Fﬁla saat terjadi
pm!;dn beberapa cara untuk melnkukan Mmmmmm yang

salahsatunya dengan melakulan pelacakan secmmm],jmw:cam
mw pihak yang dekat dengan tempat kendaraan bermotor di parkirkan
j@tﬁjﬂ:ﬂ;—pﬂkm satpam atau kepolisian, stau bahkan mencari secars langsung.
Pencarian dengan cara tersebut dinilai kurang efektif dan efisien. Cara yang terbaru
ﬁ.idﬂlﬂhﬁngnn menggunakan teknologi loT ”rrremq!.@fffﬁﬁlgs}'ﬁpﬂ GPS
qu&r yang akan memberitahu lokasi sebuah kendarasn tersebit kepada
pemiliknyal |

Pemanfaatan teknologi 10T (fmiernet of Things ) untuk keamanan kendaraan
bermotor merupakan alternatif solusi yang menarik. Dmgm penggunaan teknologi
ToT ini, pemilik kendaraan dapat melacak lokasi hbmqhﬁn kendaraannya
dimanapun kendaraannyi berada. Untuk bisa ‘merealizasikan sebush alat pada
sistem pemantauan kendarsan diperlukan mikrokontroler dan modul GPS.
Perangkat mikrokontroler pada sistem ini menggunakan board Ardumno Uno R4
WiFi sebagni kendali utama. modul GPS NEO 6-M untuk mendeteksi titik
koordinat berupa fatitude dan longitude, dan modul Relay sebagai pemutus aliran
listrik kendaraan. Hasil datn koordinat dari medul GPS NEO 6-M akan di proses
oleh board Arduino Uno R4 melalm koneksi WiFi dan ditsmpilkan pada
smartphone. Sistem pemantauan pada penelitian ini menggunakan Firebase sebagni
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database real-time dan aplikasi Telegram sebagai sistem kendali. Sistem
pemantousn kendaraan ind jugn dapat di monitoring melatui website secara realtime
yang dapat dilakukan dimanapun dan kapanpun selagi terhubung dengan koneksi
intermnet[2].

Pada penelitian ini menerapkan metode Waterfall untuk membuat sistem
pemantavan kendaraan menggunakan GPS berbasis Mikrokontroler, Metode ini
digunakan untuk me:;ﬂungun sistem mm dan terstruktur. Perangkat
yang digunakan ,ﬁmm'kmkummm R4 WiFi, modul GPS NED 6-
M. Modem SIM, dan Rﬁywm:m arus kelistrikan pada kendaraan
bermator, yang dapat dikelola oleh pengouna melalui soiarphome. Hasil dari
penelitian ini di implementasikin menjadi sebuah sistem pemantavan keamanan
Kendarnan 'mu;gglmakun mikrokontroler yang dapal memantau dan memutus arus
kaﬁuﬁn kendarsan dari jorak jauh, sehingga dengan adanya alat t;rsehu!
diharnpka ih;lal mengurangi tindak pencurinn kendaraan bermotor.

1.2  Rumupsan Masainh
‘Bt_lﬂmﬁﬂ: latar belukang masalsh. maks mumusan masalah dalam
pmqhhn!tmtdniah sebagai berikut ;
|. Bagaimana merancang dan membangun sistem pemantauan kendaraan
menggunakan GP'S berbasis Mikrokontraler
o 2 wmwpmm kendiram bmlur"
L3 Batasan Masalah
Adapun batasan masalah padis penelitian ini yaitu sebagai berikut -
[. Alatini akan menampilkan lokasi Rendaraan secura real-time yang dapat
dipantau melalui smartphone.
2. Alat ini dirancang menggunakan Arduimo Uno R4, modul GPS NEO 6-
M. Relay dan Modem SIM.
3. Alat i dapat di monitoring menggunakan smartphone pada aplikasi
telegram dan website.
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4, Kontrol kendaraan seperti pemutusan arus listrik hanya dapat dilakukan
melalui perintah dari aplikasi Telegram.

5. Website monitoring hanya menampilkan data lokasi kendaraan, seperti
lokasi terkini, riwayat lokasi, dan riwayat perjalanan.

Tujuan Penelltian

Tujuan dari penelitian ini yaitu sehig

of Things {IaT).

3. Memberikan solusi praktis dan efisien dalam mengatasi permasalahan
pencurian kendaraan bermotor melalui sistem pelacakan Lokas: secara
real-time.



1.6  Slstematika Penulisan
Untuk memudahkan dalam memahami dan mengetahui penelitian ini, maka

BAB | PENDAHULUAN, bab ini menguraikan tentang Latar belakang masalah,
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